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A Rotork Setting Tool e a Setting Tool Pro permitem que as fun¢des de controle, indicagdo e
prote¢do do atuador sejam configuradas conforme os requisitos do local. Além disso, a nova
Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro também permite baixar o Datalogger e carregar/baixar os
arquivos de configuracdo. Os arquivos sdo transferidos de e para a Rotork Bluetooth® Setting
Tool Pro via Insight II.

E essencial verificar a compatibilidade de todas as configuracdes do atuador com os requisitos da
vélvula, do processo e do sistema de controle antes que o atuador seja colocado em servico. Leia
esta publicagdo antes de continuar.

Quando a equipe da Rotork ou agentes designados forem contratados para realizar ativagdo
efou aceitacdo no local, a documentacéo da configuracdo do atuador ativado podera ser
disponibilizada para registros do cliente.

Rotork Setting Tool

Rotork Setting Tool Pro

Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro

€ Bluetooth



Este manual apresenta instrucdes sobre:
e Operacdo elétrica (local e remota) e manual opcional.
e Preparacdo e instalacdo do atuador na vélvula.

e Ativacdo e ajuste subsequentes das configuracdes basicas para a operacdo
correta da vélvula.

e Ativacdo e ajuste das Defini¢des de configuracdo para atender aos requisitos de
controle e indicacdo especificas do local.

e Manutencdo e solucdo de problemas.

e Vendas e servico.

A LINHA SI PRO DA ROTORK FLUID SYSTEMS - UMA SOLUCAO CONFIAVEL PARA
CONTROLE ELETRICO DE VALVULA DE MODULACAO E A PROVA DE FALHAS QUE
VOCE PODE ATIVAR E INTERROGAR SEM REMOVER AS TAMPAS ELETRICAS.

Usando a Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro / infravermelho para acessar os procedimentos de
configuracdo do atuador, a configuragao nao invasiva dos niveis de pressao hidraulica interna,
limites de posicao e outras funcdes de controle e indicagdo podem ser feitos com seguranca,
rapidez e conveniéncia, mesmo em locais perigosos

Informagdes de diagnostico padrao sobre o status do sistema de controle, da vélvula e do
atuador na forma de icones de exibicéo e telas de ajuda.

Texto de status, alarme e configuracdo esta disponivel em inglés (padréo). Outros idiomas estdo
disponiveis mediante solicitacdo.

A pressao hidraulica interna instanténea e a posicdo podem ser monitoradas no atuador com
um Unico pressionar de tecla da Setting Tool.

Na placa, o Registrador de dados captura dados de operacéo e da vélvula, possibilitando a
tomada de decisdes de manutengao bem informadas. O software Insight Il para computador
permite ao Registrador de dados ser interrogado e que toda a configuracao do atuador seja
definida e registrada.

Acesse nosso site em www.rotork.com para obter mais informagdes sobre o SI, o Insight Il e
outras linhas de atuadores da Rotork.
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Salide e seguranca

Este manual é produzido para habilitar um
usuario competente a instalar, operar, ajustar

e inspecionar a linha de atuadores Rotork

SI. Somente pessoas competentes devido a
treinamento ou experiéncia devem instalar,
realizar a manutencao e reparar atuadores Rotork.
0 trabalho realizado deve ser feito de acordo com
as instrucdes deste e outros manuais relevantes.
0O usudrio e as pessoas que trabalham neste
equipamento devem estar familiarizados com

as responsabilidades nos termos das disposicoes
legais relacionadas a Satde e Seguranca no local
de trabalho. Devem ser devidamente considerados
perigos adicionais ao usar a linha de atuadores

S com outros equipamentos. Se informacées e
orientacdes adicionais relacionadas a seguranca
de uso da linha Rotork SI de atuadores forem
necessarias, elas serdo fornecidas de acordo com
a solicitacao.

A instalacdo elétrica, a manutencdo e o uso
desses atuadores devem ser realizados de acordo
com a Legislacao nacional e as Disposicoes legais
relacionadas ao uso seguro desse equipamento,
aplicaveis ao local da instalacao.

Para o Reino Unido: Os regulamentos

de eletricidade no trabalho de 1989 e a
orientacao apresentada na edicdo relevante
dos “Regulamentos de fiacao IEE" devem ser
aplicados. Além disso, 0 usuério deve estar

totalmente ciente de seus deveres sob a Lei de
Saude e Seguranca de 1974.

Para os EUA: O NFPA70, National Electrical Code
® é aplicavel.

A instalacdo mecanica devera ser realizada
conforme descrito neste manual e também de
acordo com padroes relevantes, como os Codigos
de Prética do Padrao Britanico. Se o atuador

tiver placas de identificacao indicando que ele é
adequado para instalacdo em éreas perigosas, o
atuador podera ser instalado apenas em locais

de érea perigosa classificados como Zona 1 e
Zona 2. Ele ndo deverd ser instalado em locais de
area perigosa com uma temperatura de ignicdo
inferior a 135 °C, a menos que a adequacdo para
temperaturas de ignicao inferiores tenha sido
indicada na placa de identificacao do atuador.

Ele somente deve ser instalado em locais de
area perigosa compativeis com grupos de gas
indicados na placa de identificacéo.

A instalacao elétrica, a manutencéo e o uso do
atuador devem ser realizadas conforme o cédigo
de pratica relevante para aquela certificacao de
area perigosa em particular.

Nenhuma inspecao ou reparo devem ser
realizados, a menos que estejam de acordo com
os requisitos de certificacdo de area perigosa
especificos. Nao deve ser feita, em nenhuma
circunstancia, modificacdo ou alteracdo no
atuador, pois isso pode invalidar a certificacao de
aprovagao para area perigosa dos atuadores.

0 acesso a condutores elétricos ativos é proibido
na drea perigosa, a menos que seja feito sob uma
permissao de trabalho especial, caso contrario,
toda a energia devera ser isolada e o atuador,
movido para uma drea nao perigosa para reparo
ou atencdo.

& AVISO: Molas comprimidas

Todas as molas na linha de atuadores SI sdo
comprimidas. As molas nao devem ser removidas
do atuador.

/N AVISO: Fluido hidraulico

Os atuadores SI sao preenchidos com fluido
hidraulico. Veja a etiqueta de dados do atuador
para o tipo de dleo fornecido.

Caso haja necessidade de trocar o fluido, a roupa
protetora adequada, incluindo luvas e 6culos de
seguranca, deverd ser usada. O fluido hidraulico
usado deve ser descartado de modo seguro (veja
a secao ambiental).

Observagdo: FOLHAS DE DADOS DE
SEGURANCA DO PRODUTO cobrindo o tipo
de dleo hidraulico fornecido pela Rotork Fluid
Systems para uso nas unidades de energia
fornecidas estao disponiveis mediante
solicitagao.

& AVISO: Operagao manual

Com relacao a operacao manual de atuadores
Rotork Fluid Systems, veja 0s avisos na Secdo 4.

& AVISO: 0 atuador podera ser iniciado

e operar quando o controle remoto estiver
selecionado. Isso dependera do status do sinal de
controle remoto e da configuracdo do atuador.

A AVISO: Esse atuador deve estar localizado
apenas em areas em que o risco de impacto a
janela de visualizacéo seja baixo.



Materiais do atuador
SI-1-Q31 a SI-2-Q80 (SI-2.1-Q80)

Unidade de energia:
Corpo do atuador:
Eixo de acionamento:

Caixa de distribuicao:

Tubulagao:

Fixadores externos:

Acabamento da pintura:

SI-2-Q110 a Q130
(SI-2.1-Q110 a Q130)

Unidade de energia:
Corpo do atuador:
Eixo de acionamento:
Caixa de distribuicao:
Tubulacao:

Fixadores externos:
Acabamento da pintura:

aluminio
aluminio
aco inoxidavel (Q31-61)
Aco revestido (Q70-80)
aluminio

aco inoxidavel
(tubulacdo rigida)

Aco inoxidavel
padrao pacote com 2

cinza prata epoxi
(espessura de 150 microns)

aluminio

aco-carbono
aco-carbono

aluminio

aco inoxidavel
(Tubulacao rigida)

Aco inoxidavel

padrao pacote com 2
cinza prata epoxi
(espessura de 150 microns)

SI-1-L e SI-2-L (SI-2.1-L)
Todos os tamanhos
Unidade de energia: ~ aluminio

Corpo do atuador: aco
Haste do pistao: aco inoxidavel
Tubulacdo: aco inoxidavel

(Tubulacdo rigida)
Fixadores externos: Aco inoxidavel

Acabamento da pintura: padrao pacote com 2
cinza prata epoxi
(espessura de 150 microns)

0O usudrio deve garantir que 0 ambiente
operacional e os materiais ao redor do atuador
nao levem a reducdo na seguranca de uso ou na
protecdo oferecida pelo atuador.

Sempre que possivel, o usudrio deve garantir
que o atuador esteja adequadamente protegido
contra 0 ambiente de operacdo.

Os produtos fabricados pela Rotork Fluid Systems
nao impdem um risco a satde sob condicdes
normais de armazenamento, distribuicao e uso,
desde que sejam seguidos bons procedimentos de
higiene e industriais.

Armazenamento

Se seu atuador nao puder ser instalado
imediatamente, armazene-o em um local seco até
estar pronto para conectar os cabos de entrada.

Se 0 atuador precisar ser instalado, mas nao
cabeado imediatamente, é recomendado que
qualquer plugue de transporte de entrada de
cabo seja substituido por um plugue de metal
adequado.

A construcao com dupla vedacdo do
compartimento de terminal preservara os
componentes elétricos internos perfeitamente se
for deixada inalterada.

Nao é necessario remover as coberturas do
compartimento elétrico para ativar o atuador SI.

A Rotork Fluid Systems néo aceitard nenhuma
responsabilidade por deterioracdo causada no
local depois da remogao das coberturas.

Todo atuador Rotork Fluid Systems foi totalmente
testado antes de sair da fabrica para proporcionar
anos de operacao sem problemas, desde que seja
ativado, instalado e vedado corretamente.

Nao armazene a temperaturas inferiores a faixa
de temperatura normal indicada na etiqueta
de dados.



Operacao do seu atuador SI

3.1 Operacao elétrica

Verifique se a tensao da fonte de alimentacao
esta de acordo com a placa de indicacdo do
atuador. Ligar fonte de alimentacdo. Nao é
necessario verificar a rotacdo de fase (em
unidades trifasicas).

& AVISO: néo opere o atuador
eletricamente sem primeiro verificar,
usando a ferramenta de configuracao,
que, pelo menos, as Configuracdes basicas
foram feitas. Consulte a seco 8.

Selecdo de operacdo local/parada/remota

0 seletor vermelho permite controle local ou
remoto, travavel em cada posicao usando um
cadeado com um fecho de 6,5 mm.

Quando o seletor é travado na posicao local ou
remota, o recurso de Parar ainda esté disponivel.
O seletor também pode ser travado na posicdo
Parar para prevenir operacao elétrica pelo controle
Local ou Remoto.

Controle local ‘E

Com o seletor vermelho posicionado em Local
(anti-hordrio), o botdo preto adjacente pode
ser girado para selecionar Abrir ou Fechar. Para
Parar, gire o botao vermelho no sentido hordrio.
Fig. 3.1.

Gire o seletor vermelho para a posicao Remota
(sentido horério); isso permite que sinais de
controle remoto operem o atuador. A Parada local
ainda pode ser usada girando o botéo vermelho
no sentido anti-hordrio.

3.2 Indicagdo de tela-local

ABCDEFGHIJKLMNOP

O QO
®

Fig. 3.2 A tela do atuador
A tela consiste em:

1. Tela de posicao - Essa é a tela de posicao de
sete segmentos principal com icones.

2. Tela de texto - essa é uma tela de matriz
de pontos de 16 caracteres e duas linhas
que permite que texto seja usado para
complementar os icones e a tela de posicao.

3. LEDs de infravermelho.
4.2 x LEDs para indicacdo de posicao.

5. [cone de alarme - sera exibido para alarmes
de vélvula, controle e atuador. A indicacao de
alarme é apoiada por texto de descricdo de
falha na tela inferior.

6. lcone de IR - esse icone pisca durante a
atividade de comunicacao por infravermelho.

7. Icone de percentual aberto - esse icone sera
exibido quando um valor de percentual Aberto
estiver na tela superior.

Ao ligar, a tela de cristal liquido do atuador é
retroiluminada com uma luz dmbar e um LED
indicador sera aceso, dependendo da posicdo. A
tela de exibicdo mostrara o percentual aberto ou
um simbolo de fim de percurso. (Veja as figs 3.3,
34e35)

Como padrao, o LED vermelho indica valvula
aberta, ambar significa posicao intermediario

e verde significa valvula aberta. As funcdes de
cores para aberto e fechado podem ser revertidas
mediante solicitacao.



n Operacao do seu atuador SI continuacio

Abrir
O LED vermelho estara aceso, o simbolo de
aberto e “Limite de abertura” serdo exibidos.

Open Limit

Fig. 3.3

Percurso intermediario

O LED &mbar sera aceso, o valor de percentual de
abertura serd mostrado e “Parado” seré exibido
que nao houver movimento do atuador.

Fig. 3.4

Fechada
O LED verde sera aceso, o simbolo fechado e
“Limite de fechamento” serdo exibidos.

Closed Limit

Fig. 3.5

Indicadores

& AVISO: A cor do LED de Percurso
intermediario podera ser afetada pelo angulo
de visualizagdo e o nivel de iluminagdo.

A cor do LED para indicar fechado sera alterada
para vermelho, se necessario. Consulte a
secao 9.3.

3.3 Indicagdo de status de
exibicao - percurso

A tela do Sl apresenta indicacdo de status em
tempo real. A linha superior da tela de texto é
reservada para indicacdo de status de percurso. A
Fig 3.6 mostra o exemplo do status de percurso
Limite de fechamento.

Closed Limit

Fig. 3.6

Condicoes de status de percurso disponiveis

exibidas:

e Limite de fechamento O atuador atingiu a
posicao de limite de fechamento.

e Limite de abertura O atuador atingiu a
posicao de limite de abertura definida.

o Movimento de abertura O atuador esta se
deslocando na direcao de abertura.

¢ Movimento de fechamento O atuador esta
se deslocando na direcao de fechamento.

e Parado O atuador parou em uma posicdo
de percurso intermediario, indicada na tela
superior (%abertura).

Temporizador ativo Opcao Temporizador

do interruptor habilitada apenas. O
Temporizador do interruptor parou o
atuador na metade do percurso por um
periodo igual ao tempo definido para
Desligar temporizador. Consulte a secao 9.8.

3.4 Indicagao de status de
exibicao - controle

A linha inferior da tela de texto é reservada para
indicacao de status de controle e é exibida por
cerca de 2 segundos apos 0 modo de controle ou
sinal ser aplicado. A Fig 3.7 mostra o exemplo de
status de controle Controle remoto.

Closed Limit
Remote Control

Fig. 3.7
Condicdes de status do controle disponiveis exibidas:

Controle local Controle local selecionado -
seletor vermelho.

Parada local Parada local selecionada -
seletor vermelho.

Controle remoto Controle remoto
selecionado - seletor vermelho.



“ Operacao do seu atuador SI continuacio

o Fechamento local Sinal de fechamento
local aplicado - seletor preto.

Abertura local Sinal de abertura local
- seletor preto.

Fechamento remoto Sinal de (fechamento ou
analégico) aplicado.

Abertura remota Sinal de abertura remota
(conectado com fio ou analégico) aplicado.

ESD remoto Sinal de desligamento de

emergéncia conectado com fio remoto aplicado.

Barramento remoto aberto Sinal de abertura
de barramento remoto * aplicado.*

Fechamento de barramento remoto Sinal de
fechamento de barramento remoto* aplicado.

ESD de barramento remoto Sinal de
desligamento de emergéncia do barramento
remoto* aplicado

BT conectado O atuador é conectado por
meio de Bluetooth a uma ferramenta de
configuracdo ou computador.

* A opcdo de controle de barramento instalada
pode ser Pakscan, Profibus, Modbus,
DeviceNet ou Foundation Fieldbus. Consulte o
diagrama de fiacdo do atuador.

3.5 Indicacéo de alarme de exibicdo

A tela Sl apresenta indicacdo de alarme na forma
de fcones de alarme e texto.

Alarme geral: &

0 fcone de alarme geral serd apoiado com texto
na linha inferior indicando o alarme em particular
ou, se mais de um estiver presente, cada alarme
sera exibido em sequéncia.

A Fig 3.8 mostra o exemplo de status MID
OP PERCURSO (Sobrepresséo em percurso
intermediario).

Stopped
MID TRAVEL OP

Fig. 3.8

Condicdes de alarme disponiveis exibidas:

Alarmes de vélvula

o AB NA POS INTERM - desarmado em pressdo ao
mover-se em qualquer direcao entre os limites
elétricos apds um sinal para movimentagéo.

© AB NO LIMITE - desarmado em pressao ao
mover-se em qualquer direcao entre o limite
elétrico e o batente mecanico apos um sinal
para movimentagao.

o PARADA NA POS INTERMEDIARIA - nenhum
movimento detectado entre os limites elétricos
depois de um sinal para mover.

© PARADA NO LIMITE - nenhum movimento
detectado entre o limite elétrico e a parada

no batente mecanico apés o sinal de
movimentacdo.

Control Alarms

e FALHA DE DEMANDA - essa falha indica que o
sinal de demanda analégico caiu para menos da
metade do sinal de demanda minimo definido.
Em um sistema de 4-20 mA, o sinal de demanda
caiu abaixo de 2 mA ou subiu para mais
de 22 mA.

o PS INCAPAZ DE OPERAR - 0 atuador pode nao
estar no limite correto para iniciar o teste ou um
novo comando foi emitido antes da conclusdo
do teste.

* REDEFINICAO MANUAL LIGADA - o atuador
precisa ser redefinido manualmente apos uma
falha da rede elétrica ou comando de ESD.
Consulte 9.5 Redefinicdo manual de ESD.

e ESD ATIVO - Quando presente, o sinal de ESD
substitui todos os sinais de controle remoto e
local. Depois que uma acéo de ESD é realizada,
a operacao € inibida enquanto o sinal ESD é
mantido. Consulte 9.5 Acdo de ESD.

Alarmes do atuador

© ERRO CONFIG - pode haver um erro na
definicao (configuracao) do atuador. Verifique e
redefina as configuracdes basicas e verifique as
definicoes de configuracéo.

o FALHA ELETRONICA - uma falha de hardware
é causada por uma falha interna da PCBA
principal, que impede a leitura das entradas. Isso

é critico e inibe a operacao. Essa falha pode ser
eliminada removendo a energia da rede elétrica
do atuador e aguardando 20 segundos.

o FALHA NO CONTROLE LOCAL - iss0 indica uma
falha causada por uma falha da placa-mae, uma
falha do interruptor de controle local ou sinais
conflitantes dos interruptores. Por exemplo,
Local e Remoto ou Abrir e Fechar selecionados
a0 mesmo tempo.

o FALHA DE ACIONAMENTO DO SOL - entre em
contato com a Rotork.

o FALHA DO SENSOR DE POS - falha detectada
no sistema de deteccao de posicao — contate
a Rotork.

o FALHA DE DETECGAO DE PRES - detectada falha
no sistema de deteccao de pressao — contate
a Rotork.

* DIRECAO INCORRETA - indica que o atuador
comegou a se mover na direcao oposta ao
comando informado. Quando isso ocorre, 0
atuador é parado.

© ERRO DE PS - isso indica que ocorreu uma
falha enquanto o atuador estava tentando um
percurso parcial.

* FALHA OPCAO CANAL 1 - entre em contato com
a Rotork.

o FALHA OPCAO CANAL 2 - entre em contato com
a Rotork.

o EEPROM AUSENTE - entre em contato com a Rotork.



Operagao manual opcional

Operacao manual opcional pode ter sido
especificada para seu atuador SI.

Para todos os atuadores SI-1-Q e SI-2-Q70 e Q80
(SI-2.1-Q70 e Q80), operacao manual opcional

é fornecida com uma caixa de engrenagens
operada por volante ou bomba hidraulica manual.

Para atuadores SI-2-Q110 a Q130 (S-2.1-Q110 a
Q130), operacao manual opcional é fornecida por
uma bomba hidraulica manual.

Para todos os atuadores SI-1-L e SI-2-L (SI-2.1L),
operacao manual opcional é fornecida por uma
bomba hidraulica manual.

/N aviso:

A operacao de substituicdo manual deve
ser realizada apenas quando nao houver
fornecimento de energia ao atuador.

Operacao da caixa de engrenagens

Para atuadores de falha na posicao fechada (a
mola atua na direcdo horaria ao olhar de cima
do atuador), o volante deve ser girado no sentido
anti-horario para abrir o atuador. Garanta que o
volante tenha sido totalmente girado no sentido
horério antes de religar a alimentacao para

0 atuador.

Para atuadores de falha na posicao aberta (a mola
atua na direcao anti-horéria ao olhar de cima do
atuador), o volante deve ser girado no sentido
horario para fechar o atuador. Garanta que o
volante tenha sido totalmente girado no sentido
anti-horario antes de religar a alimentacdo para

0 atuador.

Os batentes mecanicos sao instalados na caixa
de engrenagens, que devem ser ajustadas se
necessario se o percurso total do atuador nao
estiver sendo atingido.

/N aviso:

Com relacdo a operagao do volante opcional
de atuadores SI, em nenhuma circunstancia
nenhum dispositivo de alavanca adicional,
como uma chave de roda ou chave inglesa
devera ser aplicada ao volante para
desenvolver forca adicional ao operar a
valvula, uma vez que isso pode causar
danos a valvula e/ou ao atuador ou fazer a
valvula ficar travada no fim da posicao de
deslocamento ou contra uma obstrugao.

Também ha um mecanismo de travamento
instalado na caixa de engrenagens para
permitir que ela seja travada na posi¢ao
usando um cadeado. E recomendavel colocar
um cadeado para atuadores que estejam
sendo usados em uma aplicacao de ESD.

N Operagao manual da bomba

Uma vélvula de esfera de trés vias e duas posicoes
é usada para selecionar operacdo manual (veja

a etiqueta anexada a uma valvula de esfera para
a posicao). Depois que a valvula de esfera for
posicionada em manual, a bomba manual podera
ser usada para mover o atuador hidraulicamente.
Para mover o atuador usando a mola, libere uma
pequena valvula de agulha no lado da bomba
manual. Feche a valvula de agulha antes de usar a
bomba manual novamente ou transferi-la de volta
a operacao automatica.

A energia ao atuador deve ser removida antes da
operacao da bomba manual. Retorne o atuador
a condicdo a prova de falhas antes de restaurar a
energia ao atuador.

N aviso:

Veja a etiqueta de substituicdo manual
especifica conforme fornecida com o atuador
para o procedimento de substituicdo manual.

Para unidades instaladas com uma valvula
solenoide externa, uma valvula isolante extra
¢ instalada em linha com a valvula. Isso deve
ser definido como “Manual” para operar a
substituicao manual.

Uma valvula de isolamento também é
instalada para atuadores de falha na posicao.
Isso deve ser definido como “Manual” para a
substituicdo manual.

Também ha um mecanismo de travamento
instalado a cada valvula de esfera para
permitir que ela seja travada na posicao
usando um cadeado. E recomendavel colocar
um cadeado para atuadores que estejam
sendo usados em uma aplicagao de ESD.
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5.1 lIcamento

N aviso:

Consulte Pesos e medidas na secdo 12 para o
peso do atuador.

Garanta que a valvula esteja firme antes de
instalar o atuador, uma vez que a combinacao
podera ser pesada no alto e, portanto, instavel.

Atuadores SI-1-Q31 a SI-2-Q80 (SI-2.1-Q80) de
quarto de volta devem ser icados entre a unidade
de energia e o suporte de montagem. (veja a
Figura 5.1)

Atuadores SI-2-Q110a Q130 (S-2.1-Q110 a
Q130) devem ser icados usando dois olhais de
icamento localizados na lata da mola e no flange
de extremidade do cilindro.

Atuadores SI-1-L e SI-2-L (SI-2.1L) devem ser
icados usando a placa de base abaixo do cilindro
e da unidade de energia (veja a Figura 5.2.)

Em nenhuma circunstancia a tubulacao hidraulica
ou o cabeamento elétrico deve ser usado para
fins de icamento.

E necessério elevar o atuador usando
equipamento de icamento mecanico, eslingas
certificadas devem ser anexadas conforme
indicado na Figura 5.1 para atuadores SI-Q e a
Figura 5.2 para atuadores SI-L.

Em todos os momentos, pessoal treinado e
experiente deve garantir icamento seguro, em
especial ao montar atuadores.

& AVISO: O atuador deve ser totalmente
apoiado até o engate completo do eixo da
valvula ser obtido e o atuador ser fixado ao
flange de montagem da vélvula.

0 atuador para a fixacao da valvula deve estar de
acordo com a especificacdo de material ISO Classe
8.8, limite de escoamento 628 N/sq mm.

& AVISO: Nao levante a combinagdo de
atuador e valvula usando o atuador. Sempre
levante o conjunto de atuador/valvula
usando a valvula.

Cada conjunto deve ser avaliado individualmente
para levantamento seguro.

Veja a folha de dados SI-Q e SI-L para as
dimensdes de montagem e base do atuador.

Fig. 5.1. Fig. 5.2.
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5.2 Montagem de atuadores SI-Q
de orientacdo

SI-1-Q

Os atuadores SI-1-Q podem ser montados nas
posicoes mostradas abaixo.

PERMITIDO: O atuador pode ser montado nessas
orientacoes, mas precisara ser removido para
manutengdo.

RECOMENDADO: O atuador pode ser montado
e receber manutencao nessa posicéo.

2\ 84

PERMITIDO: Serd preciso fazer modificacoes se a
montagem ocorrer nessa orientacdo. Consulte a
Rotork Fluid Systems.

NAO PERMITIDO: O atuador deve NAO deve
ser montado nestas orientagdes.

SI-2-Q

Os atuadores SI-2-Q (SI-2.1-Q) devem sempre ser
montados na posicao vertical, como mostrado.
Observe que o suporte de montagem pode

ser alterado para diferentes orientacoes de
montagem.

5.3 Instalacdo do atuador SI-Q para
avalvula

Os atuadores SI-1-Q31 a SI-2-Q80 (SI-2.1-Q80)

padrao sao fornecidos usinados para encaixarem-

se em uma montagem IS0 5211 acoplada com
um acionamento fémea quadrado e uma selecdo
de dois PCDs de montagem conforme detalhado
na folha de dados do atuador adequada.

Os atuadores SI-2-Q110 a Q130 (SI-2.1-Q110 a
Q130) é fornecido com oito furos de montagem
e um acionamento de furo e chave. Veja a folha
de dados SI-2-Q (SI-2.1-Q) para obter mais
informacoes.

Se 0 atuador ndo puder ser montado diretamente
na vélvula, um acoplamento e um suporte de
caixa separado serao necessarios para montar

0 atuador.

Antes de instalar o atuador, garanta que a
vélvula esteja na posicao Falha ou Inicio e instale
0 acoplamento na vélvula, garantindo que o
acionamento esteja na orientacao correta.

Baixe 0 atuador na valvula, garantindo que o
acionamento esteja localizado adequadamente.

Instale os parafusos de fixacao, porém, antes de
apertar, garanta que o atuador e a valvula estejam
adequadamente alinhados.

5.4 Ajuste de deslocamento mecanico
dos atuadores Q31 e Q41

Atuadores com falha na posicao fechada somente
podem ter o percurso ajustado no limite de
abertura. Atuadores com falha na posicao aberta
somente podem ter o percurso ajustado no limite
de fechamento. O ajuste é de +3°. Dada uma
rotacao maxima geral de 93°.

Procedimento de ajuste - tampa de mola
e Afrouxe a contraporca.

e Ajuste o parafuso batente no sentido
hordrio para reduzir o movimento rotatorio
e no sentido anti-horario para aumentar o
movimento.

e Aperte a contraporca.
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& AVISO: Atuadores Q41 tém dois parafusos
de ajuste de percurso. E importante que ambos
os parafusos sejam ajustados igualmente para
garantir que ambos estejam em contato com o
pistdo em questdo.

5.5  Percurso mecnico Ajuste dos
atuadores Q51 a Q80

Atuadores com falha na posicao fechada - use o
parafuso de ajuste A para a posicao fechada e o
parafuso de ajuste B para a posicao aberta.

Atuadores com falha na posicao aberta - use o
parafuso de ajuste B para a posicao fechada e o
parafuso de ajuste A para a posicao aberta.

Os atuadores podem ser ajustados em +/-3° nas
posicoes aberta e fechada. Dada uma rotacao
maxima geral de 96°.

Procedimento de ajuste

o Afrouxe a contraporca.

o Gire 0 parafuso de ajuste para atingir a
posicao desejada.

e Aperte a contraporca.

Parafuso de ajuste B

ey

"9

T

~ ’ Parafuso de ajuste A

Atuadores Q51 e Q70

Parafuso de ajuste A

Parafuso de ajuste B

Atuadores Q60, Q61 e Q80

5.6 Ajuste de deslocamento mecanico de
Q110-130

Atuadores com falha na posicdo fechada séo
ajustados usando o parafuso batente no cilindro
hidraulico para o limite de fechamento e na caixe
de mola para o limite de abertura.

Atuadores com falha na posicao aberta sao
ajustados usando o parafuso batente no cilindro
hidraulico para o limite de abertura e na caixa de
mola para o limite de fechamento.

Os atuadores podem ser ajustados em £5° nas
posicoes aberta e fechada. Dada uma rotacdo
méxima geral de 100°.

Procedimento de ajuste -
cilindro hidraulico

e Remova a cobertura do parafuso batente e
afrouxe a porca batente.

e Ajuste o parafuso batente no sentido
horario para reduzir o movimento rotatério
e no sentido anti-horario para aumentar o
movimento rotatorio.

e Depois de a posicao desejada ser atingida,
aperte a porca batente, garantindo que
a arruela de vedacao esteja corretamente
centralizada no eixo e encaixada no rebaixo
usinado no flange.

e Reinstale a tampa do batente, garantindo
que a arruela de vedacao esteja corretamente
centralizada no eixo e encaixada no rebaixo
usinado na tampa do batente.

Parafuso batente
Arruela de vedagio
Porca batente

Arruela de vedagio B\
Cobertura do \
parafuso batente 9

Procedimento de ajuste - ajuste da caixa
de mola

e Remova a tampa do batente da mola.

e Ajuste o parafuso batente no sentido horario
para reduzir e no sentido anti-horario para
aumentar o movimento rotatario.

e Quando obtiver a posicao desejada, recoloque
a tampa do batente da mola.

Batente de mola:
Tampa do batente.
de mola
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5.7 Montagem de atuadores SI-L de
orientacao

SI-1-L

Os atuadores SI-1-L podem ser montados nas
posicoes mostradas abaixo.

RECOMENDADO: O atuador pode ser montado
e receber manutencdo nessa posicao.

PERMITIDO: Consulte a Rotork Fluid Systems.
Serd preciso fazer modificacoes se a montagem
ocorrer nessa orientagdo.

PERMITIDO: O atuador pode ser montado nessas
orientacGes. A unidade precisara ser removida
para manutencao

i

NAO PERMITIDO: O atuador deve NAO deve
ser montado nestas orientagdes.

SI-2-L

Os atuadores SI-2-L (SI-2,1L) devem sempre ser

montados na posicao vertical, como mostrado.

0 suporte de montagem pode ser alterado para
diferentes orientagdes de montagem.
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5.8 Montagem do SI-L na valvula

0 atuador padrao é fornecido com o cilindro
montado em uma placa de base usinada para
aceitar quatro pilares concéntricos com o eixo

de saida. Além disso, o sequinte deve ser
fornecido para anexar o atuador a valvula: quatro
pilares, uma placa de montagem de vélvula e

um adaptador de acoplamento dividido para
encaixar a extremidade da haste do pistéo ao fuso
da vélvula.

Detalhes da base do atuador e das dimensoes do
eixo de saida podem ser encontrados na folha de
dados do atuador aplicavel.

Nao ha batentes mecanicos ajustaveis instalados
nos atuadores lineares.

Haste do pistao do atuador de mola
para extensao

(A haste da valvula desce para fechar - falha na
posicao fechada)

e (Garanta que a valvula esteja totalmente
fechada.

® Remova as contraporcas ou o grampo da
haste e do castelo da vélvula.

o Baixe 0 atuador sobre a valvula.

o Substitua as contraporcas ou grampo no
capuz da valvula e aperte conforme o torque
recomendado pelos fabricantes.

o Retraia a haste do pistao do atuador em 3 mm
a 5 mm de modo que o atuador pré-carregue
a sede da vélvula. Isso pode ser feito aplicando
um fornecimento de energia temporario ao
atuador.

e Garantindo que a vélvula esteja totalmente
fechada, instale o acoplamento dividido para
fixar a haste do pistao do atuador & haste
da vélvula.

Haste do pistao do atuador de mola
para retracao

(A haste da valvula desce para fechar - falha na
posicao aberta)

Garanta que a valvula esteja totalmente
aberta.

Remova as contraporcas ou o grampo da
haste e do castelo da valvula.

Com o eixo de saida do atuador totalmente
retraido, baixe o atuador sobre a vélvula.
Garanta que a haste do pistdo do atuador
esteja afastada da haste da valvula.

Substitua as contraporcas ou grampo no
capuz da valvula e aperte conforme o torque
recomendado pelos fabricantes.

Garanta que a vélvula ainda esteja na posicao
totalmente aberta e instale 0 acoplamento
dividido para fixar a haste do pistao do
atuador a haste da valvula.
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N\ aviso:

Garanta que todos os fornecimentos de
energia estejam isolados antes de remover as
coberturas do atuador.

erifique se a tensdo de alimentacdo é a mesma
que a indicada na placa de identificacdo
do atuador.

Um interruptor ou disjuntor deve ser incluido na
instalagao da fiacdo para o atuador. O interruptor
ou disjuntor deve ser instalado o mais perto do
atuador possivel e marcado para indicar que é o
dispositivo de desconexao para aquele atuador
em particular. O atuador deve ser protegido com
um dispositivo de protecdo contra sobrecorrente
de classificacao adequada conforme definido no
diagrama de fiacdo aplicavel.

6.1 Conexoes de aterramento

Um pino de aterramento M6 localizado ao lado
das entradas do condutor para conexao de
uma faixa de aterramento protetora externa.
Um terminal de aterramento interno também

é fornecido na tampa do terminal, porém, nao
deve ser usado sozinho como a conexao de
aterramento protetora.

6.2 Remocdo da cobertura do terminal

usando uma chave sextavada de 6 mm, afrouxe
0s quatro prisioneiros uniformemente. Nao tente
remover a cobertura fazendo uma alavanca com a
chave de fenda, pois isso danificara a vedacao do
0O-ring e podera danificar a trajetéria de chamas
em uma unidade certificada.

Fig. 6.1.

Um saco pléstico no compartimento do terminal
contém o seguinte:

o Parafusos e arruelas do terminal.

e Vedacao de O-ring sobressalente.
o Diagrama de fiacdo.

e Livro de instrucoes.

Fig. 6.2.

6.3 Entrada de cabo

As entradas de cabo no alojamento do terminal
do atuador sdo fixadas com M20 x 1,5P ou M25
x 1,5P.

Somente redutores de entrada, prensa-cabos e
conduites adequados, com certificacao a prova de
explosdo, podem ser usados locais perigosos.

Remova todos os plugues de plastico vermelhos
de transporte. Faca entradas de cabos adequadas
a0 tipo e tamanho dos cabos. Verifique se os
adaptadores roscados, os prensa-cabos ou 0s
conduites estdo firmes e totalmente a prova
d'dgua. Vede as entradas de cabos ndo usadas
com um plugue roscado de aco ou latdo. Em
dreas perigosas, deve ser usado um bujdo com
rosca certificado adequado.
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6.4 Conexao a terminais

& Em unidades de compartimento Exde, as
conexdes aos terminais de energia e controle
devem ser feitas usando abas de anel AMP
tipo 160292 para terminais de energia e
aterramento e abas de anel AMP tipo 34148
para os terminais de controle.

Consulte o diagrama de fiacao dentro da
cobertura do terminal para identificar funces dos
terminais. verifique se a tensdo de alimentacdo é
a mesma que a marcada na placa de identificacao
do atuador.

Remova a tela do terminal de energia vermelha.

Comece conectando esses cabos e recoloque a
tela de terminal de energia vermelha.

Quando todas as conexdes tiverem sido feitas,
garanta que o diagrama de fiagao seja recolocado
no compartimento do terminal.

6.5 Substituicao da cobertura do terminal

Ensure cover o-ring seal and spigot joint are
in good condition and lightly greased before
re-fitting cover.

6.6 Antes da ativacao

Dependendo de como tiver sido enviado e
armazenado desde a saida da fabrica da Rotork
Fluid Systems, podera ser necessario sangrar o
atuador. Siga o procedimento abaixo para um
atuador com falha na posicao fechada:

o Abra e feche o atuador por completo usando
0s controles locais.

e Gire 0 botdo seletor para Parar.

® Remova a tampa de enchimento de 6leo. Se
nenhum ar escapar, o atuador serd sangrado
por completo. se o ar escapar, o atuador
precisara ser alternado novamente.

e Substitua a tampa de enchimento de 6leo e
gire o botao seletor de volta para Local.

o Alterne o atuador para totalmente aberto e
feche novamente.

e Gire 0 botao seletor para Parar e remova a
tampa de enchimento de dleo.

® Repita esse processo até nenhum ar escapar
quando a tampa de enchimento de 6leo for
removida.

& AVISO: Garanta que a tampa de
enchimento de 6leo sempre esteja
firme antes de mover o atuador em
qualquer direcéo.
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ATTENTION: RED PLASTIC PLUGS IN CONDUIT ENTRIES ARE FOR TRANSIT ONLY.
FOR LONG TERM PROTECTION FIT SUITABLE METAL PLUGS.

ATTENZIONE: | TAPPI IN PLASTICA ROSSA PER L'ENTRATA CAVI SONO SOLO
TEMPORANEI. PER UNA PROTEZIONE PERMANENTE PREGO SOSTITUIRLI CON
APPOSITI TAPPI METALLICI.

ATENCION: LOS TAPONES ROJOS DE PLASTICO EN LAS ENTRADAS DE CABLE
SON UNICAMENTE PARA TRANSPORTE. PARA PROTECCION PERMANENTE
COLOCAR TAPONES METALICOS APROPIADOS.

ACHTUNG: DIE ROTEN PLASTIKSTOPFEN SIND NUR FUR DEN TRANSPORT GEEIGNET.
FUR DAVERHAFTEN SCHUTZ SIND DIESE GEGEN GEEIGNETE BLINDSTOPFEN
AUSZUTAUSCHEN.

ATTENTION: LES BOUCHONS PLASTIQUES ASSURENT UNE PROTECTION
TEMPORAIRE. POUR UNE PROTECTION DEFINITIVE UTILISER DES BOUCHONS
METALLIQUES.
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Ativacao

7.1 0 procedimento de configuracao
Os atuadores Rotork Fluid Systems SI sao
projetados de modo que a ativacdo possa ser
realizada sem remover nenhuma cobertura
elétrica.

A definicdo da pressao hidraulica interna, do
limite e de outras funcoes é feita usando a
Setting Tool por infravermelho. A Setting Tool
é certificada como Intrinsecamente segura para
permitir ativagao em dreas perigosas.

Todas as funcoes de ativacao sdo armazenadas
em memoria ndo volatil no atuador. A Setting
Tool possibilita ao usudrio visualizar todas as
fungdes de modo alternado usando a janela de
exibicao do atuador. Conforme cada funcao é
visualizada, essa configuracao pode ser verificada
e, se necessario, alterada dentro dos limites
daquela funcdo.

O fornecimento de energia deve ser conectado e
energizado para fins de ativacdo. O procedimento
de configuracao é dividido em dois estdgios:

1. Configuragdes basicas
Configuracao de acdes de limite de
percurso, valores de pressao e posicoes
de limite.

2. Definicoes de configuracdo
Configuraces cobrindo o controle, a
indicaco e as funcdes opcionais do
equipamento.

Todas as funcdes do atuador Sl séo
configuradas antes do envio para as
configuracdes padrao da Rotork Fluid
Systems, a menos que tenham sido
especificadas alternativas com o pedido.
Caso seja encontrada dificuldade
durante a ativagao, as configuragoes
padrao poderao ser restabelecidas,
retornando a configuragdo do atuador
para o estado original de fabricacao. A
ativacao do local entao pode recomegar.

A funcéo padrdo deve ser usada com cuidado,
uma vez que as configuraces selecionadas
apos a fabricagdo podem ser essenciais para a
operacao da valvula e/ou da planta.

Tela do atuador

Pode ser um simbolo de aberto ou fechado
ou um valor de abertura percentual.

Tela de posicao

O

Pressao e posicao

Consulte a secao 10.

Senha p? PC Bt Pt

Cruzamento ad ™o —— -

Configuragdes basicas
Acoes de limite
Valores de pressao
Posicoes de limite

Defini¢oes de configuracdo
Contatos de indicacao
Modo de controle
Opgoes
Telas de ajuda
Padroes

& Observagao: As configuracdes basicas devem ser ativadas primeiro.

FT



n Ativacao continuacio

7.2 A Setting Tool (versdo antiga)

Especificacao
Compartimento
Certificacao

Fornecimento de energia
Faixa de operacéo

Nome

1. Tecla ¥ *
2. Tecla = *
3. Tecla -

4. Tecla +

5. Tecla ¢l

P67

Ex ia IIC T4 (intrinsecamente seguro)
FM, INT SAFE, Classe I e I Div 1 Grupos ABCDEF G,
TAA CSA, Exia, Classe I, Il Div 1 Grupos AB C D

Pilha de 9 V (fornecida e instalada)
0,75 m (da janela de exibicdo do atuador)

Instrucdo

Exibir proxima funcéo abaixo

Exibir proxima funcéo na transversal

Reduzir/alterar a configuracao de opcao ou valor da funcdo exibida
Reduzir/alterar a configuracao de opcao ou valor da funcdo exibida

Inserir configuracao de opcao ou valor exibido

Operagao local de infravermelho (quando habilitada)

6.Teda =
7.Tecla I
8.

Nao funcional em atuadores Sl
Nao funcional em atuadores Sl

Janela do transmissor de infravermelho

* Pressionar as duas teclas de seta juntas retorna a tela do atuador para o modo de indicacdo de posicao

Fig. 7.1 A Setting Tool
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7.3 A Setting Tool Pro

Nome
1. Tecla ¥ *

2.Tecla 4
3. Tecla = *
4. Tecla <=
5. Tedla -

6. Tecla +
7.Teda ¥
8. Tecla <3|
9.

10.Tecla 3T

11 Teda =

* Pressionar essas duas teclas de seta junto sai do modo de definicdo e retorna a tela do atuador para o

Instrucéo
Exibir proxima funcéo abaixo.

Exibir funcao anterior acima.
Exibir proxima funcéo a direita.

Exibir funcao anterior a esquerda.

Reduzir/alterar a configuracdo de opcéo ou valor da funcéo exibida.

Reduzir/alterar a configuracao de opcao ou valor da funcdo exibida.

Nao funcional em atuadores SI.

Inserir configuracao de opcao ou valor exibido.
Janela do transmissor de infravermelho.

Nao funcional em atuadores SI.

Nao funcional em atuadores SI.

modo de indicacéo de pressao/posicao.

Fig. 7.3. A Setting Tool Pro

Especificacdo
Compartimento:
Certificacéo:

Temperatura:
Fonte de alimentacao:
Faixa de operacéo:

P54
ATEX CE 0518 Ex 111G

FM, INT SAFE, Classe |, Div 1, Grupos A, B, C e D, T4. CSA, Exia, Classe |, Div 1,

Grupos A, B, Ce D, T4.
Tamb =-30°C 3 50 °C

2x pilhas de 1,5V AA (fornecidas e instaladas)

0,75 m (da janela de exibicdo do atuador)
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7.4 A Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro

Nome
1. Tecla ¥ *

2.Tecla 4

3. Tecla = *

4. Tecla <=

5. Tedla -

6. Tecla +

7.Teda ¥

8. Tecla <3|

9.

10. Tecla =L Key

11. Tecla @ Key

Instrucéo
Exibir proxima funcéo abaixo.

Exibir funcao anterior acima.

Exibir proxima funcéo a direita.

Exibir funcao anterior a esquerda.

Reduzir/alterar a configuracdo de opcéo ou valor da funcdo exibida.
Reduzir/alterar a configuracao de opcao ou valor da funcdo exibida.
Iniciar download/upload via Bluetooth.

Inserir configuracao de opcao ou valor exibido.

Janela do transmissor de infravermelho.

Nao funcional em atuadores SI.

Nao funcional em atuadores SI.

* Pressionar essas duas teclas de seta junto sai do modo de definicdo e retorna a tela do atuador para o
modo de indicacéo de pressao/posicao.

Fig. 7.4. A Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro

Especificacao
Compartimento:
Certificacao:

Temperatura:
Fornecimento de energia:
Faixa de operacéo:

IP54

ATEX CE 0518 Ex Il 1G
FM, INT SAFE, Classe I, Div 1, Grupos A, B, Ce D, T4.
CSA, Exia, Classe I, Div 1, Grupos A, B, Ce D, T4.

Tamb =-30°C a 50 °C
4 x pilhas 1,5 V AAA (fornecida e instalada)

Infravermelho: 0,75 m (da janela de exibicdo do atuador)
Bluetooth: 3 m (da janela de exibicdo do atuador)
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Substituicao de pilha da Setting Tool

O status da pilha pode ser verificado olhando
para a janela do transmissor de infravermelho
enquanto se pressiona qualquer botdo da Setting
Tool. Um indicador vermelho piscando deve

ser visto.

& A substituicdo deve ser realizada em
uma area seqgura. Para substituir a pilha,
remova os seis parafusos de retencao na
parte de tras da Setting Tool. Remova a
tampa traseira para expor a pilha.

A Setting Tool (versao antiga):

& Para manter a certificacdo de area
perigosa, instale apenas pilhas dos tipos
Duracell mN1604 ou Rayovac Alkaline
maximum NoAL-9V.

A Setting Tool Pro:

& Para manter a certificaao de area
perigosa, instale apenas os seguintes tipos de
pilha AA alcalinas-manganés aprovados:

Duracell, Coppertop, tipo MN1500
Duracell, Procell, tipo MN1500
GP, Super Alkaline, tipo GP15A

Outros tipos de pilhas AA, incluindo Duracell,
Ultra, tipo MN1500, ndo devem ser usados.

A Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro:

& Para manter a certificagdo de area
perigosa, instale apenas os seguintes tipos
de pilha AAA alcalinas-manganés ou zinco-
manganés aprovados:

Duracell, Procell, tipo MN2400
Energizer, tipo E92.

Recoloque a tampa garantindo que

o indicador de LED vermelho esteja
voltado para a janela do transmissor na
tampa traseira.

Quando um botao é pressionado, a Setting Tool
transmite a instrucao relevante para o atuador
por meio de pulsos de infravermelho e deve,
portanto, estar diretamente na frente da janela
indicadora do atuador e a uma distancia nao
superior a 0,75 m.

O compartimento do atuador Setting Tool Pro e
Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro é fabricado
com os seguintes materiais:

Policarbonato, borracha de silicone de
policarbonato combinada ABS

Se a Setting Tool Pro e a Rotork Bluetooth®
Setting Tool Pro do atuador tiverem possibilidade
de entrar em contato com substancias agressivas
(por exemplo, solventes que podem afetar
materiais poliméricos), entdo serd responsabilidade
do usudrio adotar as precauces adequadas (por
exemplo, verificages regulares como parte

das inspegoes de rotina ou estabelecer que

0s materiais sejam resistentes ao componente
quimico especifico) que as impecam de serem
afetadas adversamente, garantindo que o tipo de
protecao nao seja comprometido.

Nenhuma forma de reparo deve ser tentada
em nenhuma das Setting Tools do atuador.

Funcao de download / upload

Esse novo recurso foi langado com a nova Rotork
Bluetooth® Setting Tool Pro. Ele permite ao
usuério baixar arquivos do registrador de dados e
baixar/carregar arquivos de configuracdo. A nova
ferramenta é hermética e intrinsecamente segura,
de modo que pode ser usada com seguranca em
todos os ambientes. Consulte a publicacdo da
Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro PUB095-001.

Modo de configuragao da tela

A Setting Tool e as teclas de seta da Setting

Tool sdo usadas para acessar e navegar no
procedimento de configuracdo do atuador usando
a tela do atuador. Cada funcdo do atuador com
sua configuracao atual é representada na tela por
uma combinacdo de cédigo e texto.

Funcao
Codigo

Configuragdo
Codigo

Close Action

Stop on Pressure

Setting
Option

Funcao

Valor de
configuragao

Funcao
Codigo

Open Pressure

As teclas de alteracéo da Setting Tool (+ e -)
permitem ao usudrio visualizar as opgoes de
configuracdo disponiveis.

Funcao Valor de

configuragao

Os exemplos das funcdes exibidas Acao de
fechar, [C2], e Pressao de abertura, [OP],
sa0 mostradas a direita. Observe que uma opcao
ou valor de configuracéo é destacado.

Este manual de instrugdes usa tanto codigo
quanto texto para descricdo.
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7.5 Insercao do procedimento de
configuracao do atuador

Com o atuador montado com seguranca na
véalvula, o fornecimento de energia da rede
elétrica ligado e o controle Local ou Parar
selecionado.

PRESSIONE A TECLA ¥.

A tela superior do atuador permanecerd igual e

a tela inferior mudara para o valor Pressao. Isso
serd representado por Pressao = XX%, XXBAR ou
XXPSI e um gréfico de barras.

PRESSIONE A TECLA ¥.

A tela do atuador mudara e a tela de protecao
por senha serd exibida.

oy 1
Ut (]
Enter Password

As configuracées de funcdo do atuador
podem ser protegidas usando uma senha

7.6 Modo de configuragdo - senha
Para habilitar a configuracao e o ajuste das
funcdes do atuador, é preciso inserir a senha
correta. A senha definida de fabrica (padréo)
¢ [Id]. Se o atuador tiver sido definido
anteriormente com uma senha do local, ela
deverd ser inserida.

Use as teclas + ou - para rolar nas senhas
disponiveis 00-FF (hexadecimal). Com a senha
correta exibida, pressione a tecla Enter.

PRESSIONE A TECLA *3i .

As barras de “configuracao” aparecerdo e
permanecerdo visfveis em cada tela de exibicdo.
Além disso, “Senha correta” sera exibido por

3 segundos.

Enter Password

Password Correct

Senha padréo,
modo de configuracdo habilitado

7.7 Nova senha [PC]

Para configurar uma nova senha, o atuador
devera estar no modo de configuracao com a tela
de senha - modo de configuracao habilitado -
mostrando

PRESSIONE A TECLA =.

A tela mudara para [PC].

Usando a tecla + ou -, role pelas senhas
disponiveis até a senha desejada ser exibida.

PRESSIONE A TECLA ‘3' .

Chanﬁe Password

Senha alterada para [IE]

OBSERVAGAO: A nova senha entra em vigor na
préxima vez em que o usuario entra no modo de
configuracdo.
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7.8 Modo de verificacdo

As configuracoes de funcao do atuador podem
ser verificadas sem inserir a senha correta. As
configuracbes somente podem ser visualizadas,
nao alteradas. As barras de configuracdo nao
Serao vistas.

Enter Password

Exibicdo de senha, modo de verificacéo

Depois que o procedimento tiver sido concluido
no modo necessario

PRESSIONE A TECLA ¥.

A exibicdo de ramificacdo do procedimento [Cr]
(cruzamento) agora pode ser vista.



Ativacao continuacio

7.9 Diagnostico e configuracao

de Bluetooth
Atuadores SI Pro incluem uma interface a
Bluetooth como padréo, permitindo diagnéstico,
analise e configuracao nao invasivos.

0 software Insight Il para computador foi
desenvolvido para possibilitar que a configuracao
do atuador no Registrador de dados integrado
seja reconfigurada e analisada. Um computador
executando o software Insight Il pode ser

usado para interrogar o atuador por meio de
comunicacao por Bluetooth ndo invasiva. Acesse
www.rotork.com para obter informagdes.

Como alternativa, a Rotork Bluetooth® Setting
Tool Pro intrinsecamente segura permite ao
usuario extrair e armazenar a configuracdo do
atuador Sl e os arquivos do Registrador de dados
dentro da ferramenta. Os arquivos armazenados
entao podem ser carregados por Bluetooth para
um computador usando o Insight Il, em que
podem ser visualizados, analisados e armazenados
em um ambiente seguro e limpo.

Usando a Rotork Bluetooth® Setting Tool Pro,

a configuracao do atuador pode ser definida

no computador, armazenada na ferramenta,
transportada para o atuador e carregada. A
ferramenta pode transferir a mesma configuracao
a varios atuadores em que a configuracdo do
atuador é a mesma.

Consulte PUB095-001-00 para obter instrugdes
completas sobre o uso da Rotork Bluetooth®
Setting Tool Pro.

Para habilitar a comunicacdo com o Insight I,
a interface Bluetooth dos atuadores deve ser
habilitada.

A configuracdo padrao para a interface Bluetooth
¢ [OF], desabilitando o Bluetooth.

[OF] Desligado (padréo): Bluetooth esta
desabilitado

[ON] Ligado: Bluetooth é permanentemente
habilitado.

[LS] Somente parada local: Bluetooth somente é

habilitado quando o atuador est4 em Parada local.

Para alterar essa configuracao, pressione a tecla
+0U - até a configuracdo necessaria ser exibida.

Bluetooth Comms

PRESSIONE A TECLA ‘T)' .

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

7.10 Teste de deslocamento parcial

Essa funcao realiza um teste de deslocamento
parcial com base nos pardmetros definidos em
[PP] e um teste de configuracao que esta sendo
concluido no [SP]. O Insight Il entdo pode ser
usado para comparar testes de deslocamento
parcial subsequentes com relacdo ao teste original
quando o atuador foi ativado inicialmente.

0 atuador deve estar no Local para realizar um
teste.

0O atuador precisa ser movido para o limite correto
antes do inicio do teste

[Pt] Realize o teste de deslocamento parcial.

P-Stroke Test
Confirm? /

PRESSIONE A TECLA *st .

0 000
P-Stroke Test
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Isso abre uma opcdo para cancelar ou confirmar
que o teste de deslocamento parcial deve ser
concluido.

Para cancelar o teste: Garanta que [No] seja
exibido na tela.

PRESSIONE A TECLA *=¥ .

Para confirmar que o teste deve ser concluido:
Pressione a tecla + até a tela mudar para [Ys]

P-Stroke Test

PRESSIONE A TECLA *g .
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7.11 Teste de deslocamento total

Essa funcao realiza um teste de deslocamento
total com base em um teste de configuracao
que esta sendo concluido em [SF]. O Insight |l
entao pode ser usado para comparar testes de
deslocamento total subsequentes com relacdo
ao teste original quando o atuador foi ativado
inicialmente.

0 atuador deve estar no Local para realizar um
teste.

0O atuador precisa ser movido para o limite
fechado ou aberto antes do inicio do teste.

[Ft] Realize o teste de deslocamento parcial.

Full Stroke Test

PRESSIONE A TECLA st .

Full Stroke Test

Isso abre uma opcao para cancelar ou confirmar
que o teste de deslocamento total deve ser
concluido.

Para cancelar o teste: Garanta que [No] seja
exibido na tela.

PRESSIONE A TECLA *=¥ .

Para confirmar que o teste deve ser concluido:
Pressione a tecla + até a tela mudar para [yS]

oo
o, 1
Full Stroke Test

PRESSIONE A TECLA ‘3' .

7.12 Cruzamento [Cr]

¥ Basic Setup
= Config Setup

Para acessar as Configuracoes basicas, pressione
atecla ¥. Consulte 8.

Para acessar as Definicoes de configuracao,

pressione a tecla de seta =. Consulte a secdo 9.
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7.13 A tela do atuador - Modo de
configuracao/verificacdo

As funcoes do atuador, conforme estabelecidas

nos estagios de ativacao Basico e Configuraco,

podem ser individualmente exibidas usando as

teclas de seta da Setting Tool.

Atecla de seta ¥ sempre exibiré a PRIMEIRA
funcdo no préximo nivel ABAIXO no
procedimento.

A tecla de seta = sempre exibird a funcao
SEGUINTE no MESMO nivel e encerrard as
funcdes no mesmo nivel.

As fungdes do atuador sdo exibidas no formato
de codigo na parte superior esquerda da tela de
cristal liquido.

A configuracdo para a funcéo exibida é mostrada
no canto superior direito da tela. Dependendo
da funcdo do atuador exibida, essa configuracao
pode ser uma opcao ou um valor.

O texto relacionado aos valores de funcao e
definicdo seré exibido na tela inferior.
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No modo de configuracao, as teclas +oU - da
Setting Tool fardo a configuracao ser alterada. No
modo de verificacao, as configuraces nao podem
ser alteradas.

No modo de configuracao, depois de exibida, a
nova configuracao pode ser inserida na memoria
do atuador pressionando a tecla €@ .

A configuracéo piscara apagando e ligando,
confirmando a selecdo e “Armazenado” sera
exibido por 2 segundos na tela de texto.

PARTE SUPERIOR
ESQUERDA

Funcao, p. ex. OP =
pressao de abertura

PARTE SUPERIOR
DIREITA

Configuracao de funcéo,
Open Pressure p. ex,, valor = 90%

at Limit 90%

TELA INFERIOR
Funcéo: Valor de
configuracdo de pressao
de abertura: 90%

7.14 Retornando para a tela de posi¢do
da valvula

Ha cinco maneiras de retornar para a tela de
posicao da vélvula:

1. Aproximadamente 5 minutos ap6s a uUltima
operacao da Setting Tool, a tela retornard
automaticamente para a tela de posicao.

2. Pressione as teclas de seta ¥ e = juntas.

3. Pressione a tecla de seta ¥ até a tela
voltar a posico.

4. Pressione a tecla de seta 4 para voltar
para a tela de posicao.

5. Selecione o controle remoto usando o
seletor Local/Parar/Remoto.

23
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n Ativacdo - Fungdes basicas

A OPERAGAO ELETRICA NAO DEVERA
OCORRER ATE QUE AS CONFIGURAGOES
BASICAS TENHAM SIDO FEITAS E
VERIFICADAS.

As Configuragdes basicas do atuador afetam

a operacao correta da valvula pelo atuador. Se

0 atuador tiver sido fornecido com a valvula, o
fabricante ou fornecedor da valvula podera ja ter
feito essas configuracoes.

Esta instrucdo presume que o usuario entrou no
modo de configuracao. Consulte a secdo 7.6.

Visualizacdo das configuracoes basicas
Com o atuador montado na valvula, o
fornecimento de energia ligado e o controle Local
ou Parar selecionado, aponte a Setting Tool na
janela do indicador do atuador de uma distancia
de ndo mais de 0,75 m. Ao pressionar a tecla

e, quando adequado, a tecla =, é possivel
percorrer o procedimento, exibindo as vérias
funcdes e suas configuracdes conforme mostrado
na Fig. 8.1. O lado direito da Fig. 8.1 explica a
funcao de cada tela LCD.

N s configuracdes e a operacdo devem
ser verificadas por um teste de funcéo e
operacao elétrica do atuador para garantir
Fig. 8 a operacao correta.
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Visualizagdo das configuragoes basicas

Funcéo

—J

¥
P? = PC = bt = Pt = Ft

Cr = Configuracao

l

Q2 =» C3

¥
CP = P = OP = oP

¥
LC = LO

¥
=

Fig. 8.1 Telas de configuragéo bésica

Descricao

Tela de posicao
(Pode ser um simbolo de aberto ou fechado ou valor de % de abertura)

\

Tela de pressao hidraulica interna e posicao

¥

Senha = Alteracao de senha =» Bluetooth = Teste de deslocamento parcial =» Teste

¥

Cruzamento =» Defini¢des de configuracao, consulte a Se¢do 7.1

l

Acao de fechar =» Acao de abrir
\4

Pressao de fechamento (limite) =» Pressdo de fechamento (intermediaria) =
Pressao de abertura (limite) =» Pressao de abertura (intermediaria)

\

Definir limite de fechamento =» Definir limite de abertura
4

Tela de posicao
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CONSULTE A SECAO 7,
ATIVAGAO
CONTEUDO DE i
CONFIGURACOES BASICAS pagina
C2 Acdo de fechar 26
3 Acéo de abrir 27
CP Pressao de fechamento (limite) 27
cP Pressao de fechamento (intermediaria) 28
OP Pressao de abertura (limite) 28
oP Pressao de abertura (intermediaria) 29
LC Definir limite de fechamento 30
LO Definir limite de abertura 30
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Cada atuador é fabricado como Normalmente
fechado, Normalmente aberto ou Ficar no lugar,
dependendo da configuracao solicitada.

Normalmente fechado:

Quarto de volta
(retorno de mola no sentido horario)

Linear
(retorno a mola para extensao)

Normalmente aberto:

Quarto de volta
(retorno de mola no sentido anti-horario)

Linear
(retorno de mola para retracao)

Consulte a fabrica se essa configuracdo precisar
ser alterada, pois ela ndo pode ser feita apenas
por meio de software.

ﬂ Acao de fechar

O atuador pode ser configurado para
fechar com pressao (hidraulica ou de
mola) para valvulas com vedacéo ou

Limitar para valvulas sem vedacao.

=

P? = PC = bt = Pt= Ft
Cr

a

CP = P = OP = oP

LC LO

=

& Refer to valve manufacturer for
recommended setting.

Close Action

Stop on Pressure

[CP] Parar sob presséo (padrdo)

[CL] Parar no limite
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Para alterar a funcao, pressione a tecla + ou - até
a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *ai.

A opcao exibida piscara (armazenada), indicando
que foi definido.



ﬂ Acao de abrir

0O atuador pode ser configurado para abrir sob
pressao (hidraulica ou de mola) para valvulas
com contravedacdo ou Limitar para valvulas sem
contravedacao.

(=

P? PC bt Pt Ft
Cr

Q

CP =» cP =» OP =» oP

LC LO

=

A Consulte o fabricante da valvula quanto
a configuragao recomendada.

Open Action
Stop on Limit /

[OL] Parar no limite (padrdo)
[OP] Parar sob pressao

Para alterar a funcdo, pressione a tecla + ou - até
a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA “gi.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.
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ﬂ Pressao de fechamento no limite

Essa configuracao permite que a pressao méaxima
de corte em um atuador normalmente aberto
mediante deslocamento do limite elétrico fechado
para o0 batente mecanico fechado seja definida.

0 valor definido é um % da pressao méaxima
disponivel, que esta limitada pela vélvula de alivio
de pressao.

=

P? = PC = bt = Pt= Ft
Cr

Q-+ a

[cP]=> P = OP = oP

LC LO

=

Close Pressure

at Limit

Para alterar esse valor, pressione a tecla + ou -
até a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *3i.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.



n Pressao de fechamento em intermediario

Essa configuracdo permite que seja definido o

maximo de pressao de corte em um atuador
normalmente aberto em deslocamento entre
limites elétricos abertos e fechados durante o

fechamento. Se o valor for definido como 00, o

valor de pressdo desligada de CP seré usado.

(=

P? PC bt Pt
Cr
c2 c

CP =[cP]> OP = oP

LC LO

=

Ft

Close Pressure

at Mid [EEA

Para alterar a funcdo, pressione a tecla + ou - até

a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscaré (armazenada), indicando

que foi definido.
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m Pressao de abertura no limite

Essa configuracao permite que a pressao méaxima
de corte em um atuador normalmente fechado
mediante deslocamento do limite elétrico aberto
para o batente mecanico aberto seja definida.

0 valor definido é um % da pressdo maxima

disponivel, que esta limitada pela vélvula de alivio

de pressao.
(-

P? =+ PC = bt = Pt
Cr

Q =+ a3

CP = P = [OF| » oP

LC LO

=

Ft

Open Pressure

at Limit [EREA

Para alterar a funcao, pressione a tecla + ou - até
a configuracao necesséria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada), indicando
que foi definido.



Pressao de abertura em intermediario

Essa configuracdo permite que seja definido o
maximo de pressao de corte em um atuador
normalmente fechado na metade do percurso
entre os limites elétricos fechado e aberto
durante a abertura. Se o valor for definido
como 00, o valor de pressao desligada de OP
sera usado.

=

P? PC bt Pt Ft

Cr

(@) c3

CP = cP = OP »
LC Lo

=

-

‘:ll .90
Open Pressure
at Mid XK

Para alterar a funcao, pressione a tecla + ou - até
a configuracao necesséria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA “3i.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

& Se o atuador falhar em concluir uma
operacdo de valvula aberta ou fechada

por atingir a pressao definida, isso podera
indicar um problema ou alteracéo no
processo e/ou na valvula. E responsabilidade
do usuario garantir que as condicoes da
valvula e do processo estejam dentro dos
limites de operacao especificados antes de
aumentar o valor da pressao.

Definicao do limite de fechamento/abertura

Para definir os limites elétricos de fechamento

e abertura corretamente, o atuador deve ser
movido para os limites mecanicos de fechamento
e abertura e as posicoes devem ser armazenadas.
0 atuador entdo sera dimensionado
automaticamente em 2% de cada extremidade
para definir os limites elétricos.

0O ntmero mostrado no canto superior direito
da tela quando em [C ou O] é o percentual da
leitura de escala completa diretamente de volta
do dispositivo de feedback de posicao.

Quando estiver no limite de fechamento ou
abertura, se o nimero na tela estiver entre 00
e 05 ou 95 e 99, 0 atuador indicara uma falha
de PO e ndo operara, ele presumira que ha
um problema com o dispositivo de feedback.
Se esse for 0 caso, o dispositivo de feedback
exigird ajuste.
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m Definir limite de fechamento

Mova o atuador para a posicao fechada usando
os controles locais.

P? PC bt Pt Ft
Cr

2 ca

CP =» cP = OP = oP

Lc| » Lo

=

Set Close Limit
Move to Close

Para alterar a funcao, pressione a tecla + ou - até

a configuragao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *g.

A opcao exibida piscaré (armazenada), indicando
que foi definido.

m Definir limite de abertura

Mova o atuador até a posicao aberta usando os
controles locais.

=

P? PC bt Pt Ft
Cr

c2 ca

CP =» cP = OP = oP

LC

=
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Lo

Set Open Limit
Move to Open

Para alterar a funcao, pressione a tecla + ou - até
a configuracdo necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *g.

A opcao exibida piscara (armazenada), indicando
que foi definido.



0%
Tela de pressao
+
) bt Pt Teste de Ft Teste de
senh: Alterarsenha SO
enha erar senha por Bluetooth parcial total
+
1
Q a
Acdo de fechar Agdo de abrir
4
CP Pressio PPresssode  OPPresssode  OP Pressio de
de fechamento fechamento abertura abertura
(no limite) (intermediério)

(nolimite)  (intermediario)
¥

LC Definir limite LO Definir
de fechamento  limite de abertura
(manual) (manual)

+

+
+

- Configuragoes especificas da placa opcional a serem exibidas quando uma placa opcional for
detectada. O menu deve ser ocultado se nenhuma placa estiver instalada.
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n Definices de configuragao

DEFINICOES DE CONFIGURAGAO
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Depois de determinar que as configuracoes
basicas foram definidas corretamente, as
Definicdes de configuracao agora podem ser
feitas conforme os requisitos de indicacéo e
controle do local.

E possivel percorrer vérias Definicdes de
configuracdo como mostra a Fig. 9.2 usando as
teclas wp & ¥

0 codigo de modelo do atuador indicara
quaisquer opcoes instaladas.

2
Acessando as Definigoes
de configuracao

Para exibir as Definicoes de configuracdo, é
necessario pressionar a tecla ¥ até [Cr] aparecer.

Se vocé tiver escolhido inserir Definicoes de
configuracdo no modo de verificacdo, a tela
ficara como a Fig. 9.2.

Se vocé tiver escolhido inserir as Definicoes de
configuragao no modo de definicéo, a tela sera
como a Fig. 9.3 Consulte a Segdo 7.

¥ Basic Setup
= Config Setup

¥ Basic Setup
= Config Setup

Fig. 9.2 Fig. 9.3

PRESSIONE A TECLA =



m 9.2 Contatos de indicacao

Os contatos de indicacdo r1, r2 e r3 podem
ser, cada um, configurado para desarmar para
qualquer uma das seguintes funces:

Codigo Fungao (conforme exibido)

[CL] Limite de fechamento
[OP]
[FA]
[Po] % de abertura da posicdo
[rr]  Motor em operacéo
[dC] Fechamento

[dO] Abertura

[rn]
[St]
[SE]
[SP]
[Pt]
[PE]
[PP]
[LS]
[Lo]
[rE]

Limite de abertura
Alarme de falha

Movimentacéo

Parada (metade do percurso)
Parada (fim do percurso)

Parada (qualquer posicdo)
Sobrepressao (metade do percurso)
Sobrepressao (fim do percurso)
Sobrepressao (qualquer posicao)
Parada selecionada

Local selecionado

Remoto selecionado

[CA] Alarme de controle

[ES] ESD ativo

[tt] Temperatura (°C)

[HA] Interruptor de substituicdo manual

[AS] Pressao do acumulador

[Er] Interruptor de redefinicao

manual externo
[Ht] Interruptor do termostato do motor
[PP] Deslocamento parcial passado
[PF] Falha do deslocamento parcial
[n2] Monitor 2
[OF] Desligado

A forma do contato r pode ser definida como
normalmente aberto [nO] ou normalmente
fechado [nC].

Os procedimentos para configurar os contatos r2
€13 580 05 mesmos que os mostrados para r1.

A menos que especificado com o pedido,
as configuragdes padrao para contatos de
indicacdo serdo as seguintes:

r1 - [OP] Limite de abertura [nO]
r2 - [CL] Limite de fechamento [nO]
13 - [FA] Alarme de falha [nO]

n Funcéo do relé 1

Para alterar a funcao, pressione a tecla + ou - até
a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A funcao exibida piscara indicando que foi
definida.

Relay 1 Function

Closed Limit
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Valor do relé 1

Essa tela seré exibida apenas se a funcdo de
relé for definida como [Po] % de abertura da
posicao e [tt] Temperatura (°C).

Quando a funcéo do relé for definida como [Po]
ou [tt], o valor de desarme necessario devera
ser definido.

0 valor pode ser definido de 1% a 99% em
incrementos de 1% para [Po] ou 60 °C a 99 °C
em incrementos de 1 °C para [tt].

Para alterar o valor, pressione a tecla + ou - até a
configuracdo necessaria ser exibida.

PRESS THE “g¥ KEY.

0 valor exibido piscara (armazenado) indicando
que foi definido.

Relay 1 Value
Position: 25% /



Forma de Relé 1

Configuragoes gerais

Selecao remota

Se a funcdo [Po] % de abertura da posicdo for
selecionada e configurada como um contato
normalmente aberto, ela sera feita no valor
definido com o atuador se movendo na direcao
de abertura.

Para alterar a forma, pressione a tecla + ou - até
a configuracdo necesséria ser exibida.

[nO] Normalmente aberto (padrao):
[nC] Normalmente fechado:

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opgdo exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

[N
O (X
Relay 1 Form

Normally Open

Para acessarr2 e r3

PRESSIONE A TECLA ¥ .

Esta secdo inclui a selecao da fonte de
controle remoto para o atuador junto com a
configuracdo dos controles locais, mudando

a cor do LED fechado, alterando o idioma de
exibicao e realizando um teste de referéncia de
deslocamento total.

A configuracao correta para a fonte de controle
remoto sera determinada pelo tipo de controle
remoto necessario e a opcao especificada e
instalada, se houver.

Ha cinco opcdes disponiveis para configurar a
fonte de controle remoto:

[rE] Digital (padrao): Selecione essa opcao
para um botao conectado com fio/controle de
contato do relé.

[AI] Analdgico: Selecione essa op¢ao se o
atuador for controlado remotamente por um sinal
analdgico externo no intervalo de 0 a 20 mA ou 0
a 10 Volts, com ou sem offset zero.

[OP] Opcao: Selecione essa opcéo se o atuador
estiver equipado com uma das seguintes placas
de rede:

Pakscan

Modbus

Profibus

Foundation Fieldbus

DeviceNet

[OE] ESD opcional: Selecione essa opgdo se o
atuador estiver equipado com uma das placas de
rede listadas acima e um recurso de substituicao

de ESD fisicamente conectado também for
necessario.

34

[OF] Desligado: Selecione essa opcdo para
desabilitar o controle de uma fonte remota.
0 atuador operaré usando os controles locais
apenas.

Para alterar a configuracdo, pressione a tecla
+0U - até a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcdo exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Remote Select




Controle local

Controle de ferramenta
de I-R

Resisténcia a vandalismo

Ha duas opcoes disponiveis para configurar a
operacao dos controles locais:\

[Pr] Pressionar para executar (padrao):
Selecione essa opcao se o atuador precisar parar
quando o botéo preto for liberado.

[nn] Manter: Selecione essa opcéo se o atuador
precisar operar para o limite de abertura ou
fechamento quando o botédo preto for liberado.

Para alterar a configuracao, pressione a tecla + ou
- até a configuracdo necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *gi.

A opcao exibida piscaréa (armazenada) indicando
que foi definido.

I )
[ug gy |
Local Control

Esse recurso permite ao usuario abrir e fechar o
atuador usando a Setting Tool.

[OF] Controle desabilitado

[On] Habilitado: Permite que a Setting Tool
controle o atuador movendo para abrir e fechar
usando os botoes na Setting Tool. O atuador
deve ser definido para local e somente pode ser
operado quando nessa tela Or.

Para alterar a preferéncia, pressione a tecla + ou -
até a configuracdo necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *g.
Os comandos da Setting Tool sao os sequintes:
- Abre o atuador

- Fecha o atuador

S R

- Para o atuador

0ol Control

Quando os controles locais séo removidos, esta
tela é substituida por OF

Essa opcao fica visivel somente quando os
controles locais foram removidos.

[rE] Somente remoto (padrao): O atuador
pode ser controlado por meio de entradas
remotas, apenas a Setting Tool é desabilitada.

[On] Somente local: O atuador pode ser
operado usando a Setting Tool quando no menu
Or nos menus ocultos.

[OF] Controle desabilitado: O controle do
atuador é desabilitado.

Para alterar a preferéncia, pressione a tecla + ou -
até a configuracdo necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA ‘3'

Vandal Resist

Remote Only
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Baixo consumo
de energia Modo

E possivel usar um fornecimento de energia
externo como um sistema de energia solar para
atuadores de 24 VCC. Se esse for o caso, sera
positivo limitar o consumo de energia enquanto o
atuador esta em repouso.

Ha trés opcdes disponiveis para configurar o
consumo de energia:

[OF] Desligado (padrao): Selecione essa
opcao para ligar a retroiluminacao da tela em
carater permanente.

[On] Ligado: Selecione essa opgao para desligar
a retroiluminacao da tela automaticamente. Isso
sera feito 5 minutos depois de o atuador ter

sido usado pela Ultima vez com a Setting Tool ou
controles locais.

Para alterar a preferéncia, pressione a tecla + ou -
até a configuracdo necesséria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA “gi.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Low Power Mode
0ff



m LED fechado Cor

Ha duas opgdes disponiveis:

[gr] Verde (padrdo): Selecione essa opcao
para o LED ser verde no limite de fechamento e
vermelho no limite de abertura.

[RE] Vermelho: Selecione essa opcao para o LED
ser vermelho no limite de fechamento e verde no
limite de abertura.

Para alterar a configuracdo, pressione a tecla
+0U - até a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscaréa (armazenada) indicando
que foi definida.

o _n
Closed LED

Colour:

m Idioma
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ﬂ Configuracao de deslocamento total (teste de referéncia)

0 idioma do texto da tela padrao é o inglés.
Consulte a fabrica para saber quais idiomas de
texto da tela opcionais estao disponiveis.

Para alterar o idioma, pressione a tecla + ou - até
a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *3¥.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Change Language
English

Essa funcao realiza um ciclo completo do atuador
e registra a posicao e a pressao hidraulica interna
com relacdo ao tempo nas direcoes de abertura

e fechamento. Isso deve ser realizado quando

0 atuador tiver sido ativado no local. Usando o
Insight II, entdo é possivel comparar com testes
subsequentes realizados mais tarde.

0 atuador precisa estar posicionado em um limite
para realizar esse teste.

[SF] Realize o teste de referéncia de deslocamento
total.

o
i g )
F-Stroke Setup

PRESSIONE A TECLA ‘3'

F-Stroke Setup

Isso abre uma opcao para cancelar ou confirmar
que o teste de deslocamento parcial de referéncia
deve ser concluido.

Para cancelar o teste: Garanta que [No] seja
exibido na tela

PRESSIONE A TECLA *g.

Para confirmar que o teste deve ser concluido:
Pressione a tecla + até a tela mudar para [yS].

F-Stroke Setup

PRESSIONE A TECLA ‘3'



m Controle digital

Esta secdo inclui selecionar a acdo para a
prioridade de dois fios e as configuracoes
relacionadas a como o atuador deve manter
sua posicao.

n Prioridade remota
de dois fios

A configuracao padrdo para a prioridade remota
de dois fios é [SP] Ficar no lugar. Se os sinais
conectados com fio de abertura e fechamento
forem aplicados ao mesmo tempo, o atuador
ficara no lugar (parara, se estiver em execucdo).

[SP] Ficar (padréo)
[CL] Fechar
[OP] Abrir

Para alterar a prioridade, pressione a tecla + ou -
até a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA “3i.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

2-Wire Remote

Priority:

m Manter posicao

A configuracao padrdo é manter a posicao atual
(no deslocamento total) até outro comando para
mover ser emitido. Esse recurso compensara
qualquer desvio de posicdo em qualquer direcdo
operando a valvula solenoide ou a bomba.

[On] Ligado (padrao): Essa opcao manterd a
posicao atual do atuador

[OF] Desligado: Essa opcao permitira que a
posicao do atuador se desvie.

Para alterar essa preferéncia, pressione a tecla +
ou - até a configuracdo necessaria ser exibida.

Hold Position

PRESSIONE A TECLA *si.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.
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Histerese de
posicdo

Esse recurso funciona junto com [HP] Manter
posicao e define a quantidade de movimento
permitida antes de o atuador reposicionar-se de
modo automatico.

0 valor padréo é 0,5% [05].

0 valor configuravel minimo é de 0,1% e o valor
configuravel méaximo é de 9,9%.

Para alterar esse valor, pressione a tecla + ou -
para aumentar ou diminuir o valor definido.

Quando o valor desejado estiver na tela,
PRESSIONE A TECLA ¥

0 valor exibido piscara indicando que foi definido.

Position

Hysteresis




Histerese de

m sobrepressao

Esse recurso ventilara a pressao hidraulica interna
no atuador se ela atingir um valor definido
enquanto o atuador estiver no limite de posicao,
por exemplo, devido a expansao térmica.

0 valor padrao estd 10% acima do valor definido
em [CP] Pressao de fechamento (limite)
¢ [OP] Pressao de abertura (limite).

0 valor definivel minimo é de 1% e o valor
definivel maximo é de 99%.

Para alterar esse valor, pressione a tecla + ou -
para aumentar ou diminuir o valor definido.

PRESSIONE A TECLA ‘(-)'

0 valor exibido piscaré indicando que foi definido.

Over Pressure

Hysteresis [ETEA

Histerese de
subpressao

Esse recurso aumentara a pressao hidraulica
interna no atuador se ela cair para um valor
definido enquanto o atuador estiver no limite de
posicao, por exemplo, devido & contracdo térmica.

0 valor padrao esta 10% abaixo do valor definido
em [CP] Pressao de fechamento (limite)
e [OP] Pressao de abertura (limite).

0 valor definivel minimo é de 1% e o valor
definivel maximo é de 99%.

Para alterar esse valor, pressione a tecla + ou -
para aumentar ou diminuir o valor definido.

PRESSIONE A TECLA ‘3'
0 valor exibido piscaré indicando que foi definido.

Under Pressure

Hysteresis [ETEA

ESD/parcial Configuracoes
de deslocamento

Os atuadores SI tém dois circuitos de ESD
separados, um circuito acionado por software e
um circuito acionado por hardware.

A funcao de ESD de software tem trés
configuracdes nesse menu que podem ser
ajustadas [EA] Acdo de ESD de software, [EO]
Substituicdo de parada local e [EC] Tipo de
contato de ESD.

0 circuito de ESD de hardware ndo depende
do software para iniciar um sinal de ESD ativo
(embora o software monitore a linha de ESD).

Para operacdo normal, deve haver um sinal de
ESD presente no atuador. Depois que o sinal

de ESD é removido, toda a energia para as
vélvulas solenoides também é removida de modo
instantaneo, independentemente de qualquer
outro comando ou configuracao.

Ha um link fisico na PCB de energia, que é usado
para alternar entre as duas. Por padrdo, o atuador
sera fornecido configurado para controle de

ESD de software, a menos que ESD de hardware
seja solicitado. Consulte a fabrica para alterar
esse vinculo.
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Acao de ESD
(software)

Um sinal de ESD ativo aplicado ao atuador
substituira qualquer sinal de controle remoto ou
local aplicado ou existente.

Pressione a tecla + ou - para selecionar a acdo de
ESD necessdria:

[E] Desenergizar (padrao): Essa opcao
desenergizaré todas as vélvulas solenoide.

[C] Fechar: Essa opcao realizar um comando
de Fechar.

[O] Abrir: Essa opcéo realizar um comando
de Abrir.

[IP] No lugar: Essa opcao realizar um
Comando de Parar.

Para alterar a acdo de ESD, pressione a tecla + ou
- até a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

ESD Action

De-Energise



Substituicao de

ESD Parada local
recurso permite que vocé escolha se um sinal
ESD ativo deve substituir a Parada local.

[OF] Nao (padréo): Selecione essa opcao
caso um comando de ESD de software NAQ deva
substituir a parada local.

[On] sim: Selecione essa opcao caso um
comando de ESD de software deva substituir a
parada local.

Para alterar a configuracdo, pressione a tecla + ou
- até a configuracdo necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *g.

A opcao exibida piscaréa (armazenada) indicando
que foi definida.

ESD Override
Local Stop:

ﬂ Tipo de contato de ESD
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n Redefini¢do manual de ESD

Essa configuracao determina se um sinal deve ser
aplicado ou removido para iniciar a agdo de ESD
de software.

[nO] Normalmente aberto (padrao): O
sinal de ESD precisa ser aplicado para realizar uma
funcao de ESD de software.

[nC] Normalmente fechado: O sinal de ESD
precisa ser removido para realizar uma funcao de
ESD de software.

Para alterar o Contato de ESD, pressione a tecla
+ 0u - até a configuracdo necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA “ai.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

ESD Contact Type

Normally Open

Esse recurso permite que o atuador seja
desabilitado de comandos operacionais apds
um evento de ESD até ter sido redefinido
manualmente. Para realizar uma redefinicao
manual, o botdo de controles local vermelho
deve ser movido para Parar e entao para Local
ou Remoto. Depois que isso tiver sido feito, o
atuador poderd ser comandado para se mover
novamente.

Isso funciona em ESD de hardware e software.

[OF] Sem redefinicdo (padrao): Selecione
essa 0pcao se o atuador nao precisar ser definido
depois de um evento de ESD ou perda de energia
da rede elétrica.

[Ed] Apos ESD: Selecione essa opcao se o
indicando que foi definido. Redefinicdo manual de
ESD atuador precisar ser redefinido manualmente
apos Sem redefinicao

[LP] Apds perda da rede elétrica:
Selecione essa opgao se o atuador precisar ser
redefinido manualmente apds a perda da energia
da rede elétrica.

[On] ESD/perda da rede elétrica:
Selecione essa opcdo se o atuador precisar ser
redefinido manualmente apos um evento de ESD
ou perda da energia da rede elétrica.

Para alterar a opcao de Redefinicdo manual,
pressione a tecla + ou - até a configuracao
necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *=¥.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

- l: l-ll:
[ gy ]

ESD Manual Reset
No Reset



ﬂ Perda temporaria de sinal de ESD

Esse recurso determina que acao deve ser adotada
se 0 sinal de ESD for perdido temporariamente
(por um periodo menor que o necessario para a
acdo de ESD ser concluida).

Isso funciona em ESD de hardware e software.

[Sr] Parar - Retornar (padrao): Essa
opcao interrompera o atuado quando o sinal de
ESD estiver inativo e o atuador entdo operara
novamente se um comando de movimentacao
estiver presente.

[Sn] Parar - Esperar: Essa opcao parard o
atuador depois quando o sinal de ESD estiver
inativo e o atuador esperard até um novo
comando ser emitido.

[Ct] Continuar ESD: Essa opcao permitira ao
atuador continuar com a funco de ESD depois
que o sinal de ESD estiver inativo.

Essas configuracoes funcionardo junto com a
opcao de Redefinicdo manual de ESD [rE].

Para alterar a acdo a ser realizada, pressione a
tecla + ou - até a configuracao necessaria ser
exibida.

PRESSIONE A TECLA *g.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

l: (g
Temp Loss of ESD

Stop - Return

Deslocamento parcial
Posicao

Isso define a posicao para a qual o atuador deve
se mover quando comandado a realizar um teste
de deslocamento parcial.

0 valor padrao é 90% aberto.

0O valor configuravel minimo é de 1% e o valor
configuravel maximo é de 99%.

0 comando de deslocamento parcial usaré a
banda morta de entrada analégica [dC] e [dO]
e 0s valores de histerese [HC] e [HO] para
posicionar o atuador corretamente.

Para alterar esse valor, pressione a tecla + ou - até
a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Partial Stroke

Pos:

40



ﬂ Configuragdo de deslocamento parcial (teste de referéncia)

Essa funcao realiza um deslocamento parcial do
atuador e registra a posicao e a pressao hidraulica
interna com relacéo ao tempo nas direcoes de
abertura e fechamento. Isso deve ser realizado
quando o atuador tiver sido ativado no local.
Usando o Insight I, entao é possivel comparar
com testes subsequentes realizados mais tarde.

0 atuador precisa ser movido para o limite do
qual o teste de deslocamento parcial deve ser
iniciado antes do inicio do teste.

[SP] Realize o teste de deslocamento parcial
de referéncia.

:ll. l: O
P-Stroke Setup

PRESSIONE A TECLA ‘3'

P-Stroke Setup

Isso abre uma opcdo para cancelar ou confirmar
que o teste de deslocamento parcial de referéncia
deve ser concluido.

Para cancelar o teste: Garanta que [No] seja
exibido na tela

PRESSIONE A TECLA *g.

Para confirmar que o teste deve ser concluido:
Pressione a tecla + até a tela mudar para [Yes]

S::l l_:ls
P-Stroke Setup

PRESSIONE A TECLA ‘3'

4



m Controle analégico 1

Tipo de entrada
analogica

Entrada de demanda
Calibragéo (limite fechado)

Ty)
Calibraééo de entrada de
demanda (limite de abertura)

Esta secdo descreve como selecionar o tipo de
sinal analdgico correto (corrente ou tensdo) e
entdo como calibrar os valores de sinal de entrada
de demanda desejados para cada limite junto com
o CPT (transmissor de posicao atual).

O sinal de entrada analogico pode ser definido
como corrente (0-20 mA) ou tensao (0-10 VCC).

[CU] Corrente (padrao): Essa opcdo
permitird que o atuador seja controlado por um
sinal de corrente variavel.

[UO] Tensao (padrao): Essa opcao permitira
que o atuador seja controlado por um sinal de
tensao variavel.

Para alterar esse valor, pressione a tecla + ou - até
a configuracdo necessaria ser exibida.

Analogue IP
Toe D
PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opgdo exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Aplique o sinal de tensao ou corrente de
demanda de Fechar analdgico correspondente a
posicao de Fechar para calibrar essa configuracdo.

No exemplo, abaixo [08] = 8% da demanda de
escala total. Qualquer valor pode ser definido,
seja alto ou baixo.

PRESSIONE A TECLA *si.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Set Demand IP
At Closed Limit

Aplique o sinal de tensdo ou corrente de
demanda de Abrir analégico correspondente a
posicao de Abrir para calibrar essa configuragao.

No exemplo, abaixo [43] = 43% da demanda
de escala total. Qualquer valor pode ser definido,
seja alto ou baixo.

PRESSIONE A TECLA “gi.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Set Demand IP
At Open Limit




m Definir saida CPT

ﬂ CPT - Definir fechado

m CPT - Definir aberto

A saida CPT pode ser definida para representar
a pressdo hidraulica interna ou da posicao como
uma saida de corrente (4 a 20 mA).

Para alterar o tipo de saida, pressione a tecla + ou
- até a configuracdo necessaria ser exibida

[Po] Posicdo (padrao): O CPT gerara a
posicdo atual dos atuadores.

[Pr] Pressao: O CPT produzira a pressao
hidrdulica interna atual dos atuadores.

[ =Ty
(e X

CPT Output

Type

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opgdo exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Para calibrar a saida do CPT para a posicao de
limite de fechamento, conecte um dispositivo de
medicao de corrente aos terminais do CPT.

Pressione as teclas + ou - até a safda necessaria
ser mostrada no dispositivo de medico.

PRESSIONE A TECLA *g.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Set CPT Output
-<<Closed >> +

Para calibrar a saida do CPT para a posicao de
limite de abertura, conecte um dispositivo de
medicao de corrente aos terminais do CPT.

Pressione as teclas + ou — até a safda necessaria
ser mostrada no dispositivo de medico.

PRESSIONE A TECLA *g.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Set CPT Output
-<<Open>>+

43



Acao de falha de sinal
analdgico

Controle analdgico 2

Isso define a aco a ser tomada mediante a perda
do sinal analogico. A acdo definida sera realizada
quando o sinal de demanda cair abaixo da
metade do valor minimo calibrado. Por exemplo,
a acdo sera adotada se o sinal cair abaixo de 2
mA se o valor calibrado mais baixo for de 4 mA.

[OF] Alarme desligado (padrao): Essa
opcdo moverd o atuador para a posicao de sinal
de baixa demanda.

[A] Alarme ligado: Essa opcao desarmard o
relé de falha e movera o atuador para a posicao
de sinal de baixa demanda.

[AE] Alarme e ESD de SW: Essa opcao
desarmara o relé de falha mais o atuador realizara
a acao de ESD de software.

Para alterar essa funcao, pressione a tecla + ou -
até a configuracao necessaria ser exibida.

Ana Fail Action

Alarm Off

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscaréa (armazenada) indicando
que foi definida.

Os valores selecionados de banda morta e
histerese (independentes em ambas as direcoes
para otimizar para diferentes velocidades de
operagdo) sao usados para compensar o tempo
de resposta de valvula solenoide e momento. A
calibracdo adequada fornece posicionamento
preciso, impedindo que o atuador “cace” e
reduzindo o nimero de partidas do motor/bomba.

Algum entendimento sobre os parametros de
design operacional é necessrio para definir de
maneira ideal a Banda morta e a Histerese.

Se 0 atuador estava no limite fechado e uma
entrada de posicao de demanda de 50% foi
recebida, o controlador enviara um comando para
mové-lo na direcao de abertura até atingir 49,7%
(Demanda - (banda morta-histerese).

Direcdo inicial da posicao de Demanda
deslocamento
c Real
INICIAR PARAR PARAR PARAR INICIAR
l Abeltura Posicio Fechalnento l
49.5% 49.7% 50% 50.3% 50.5%
Histerese de 49.9% Histerese de
abertura fechamento
—>
Banda morta de abertura Banda morta de fechamento
|- > <« o
Banda morta definida como 5 = 0.5%
Histerese definida como 2 = 0.2%
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Os tempos de resposta de momento/solenoide
no sistema podem fazer o atuador continuar se
movendo apds o comando de parada ter sido
emitido como mostrado pela “Posicao parada
real” em 49,9%.

0O movimento ndo sera comandado novamente
até a posicdo medida ficar fora da Banda morta
em qualquer lado da posicdo de demanda. Se a
Banda morta fosse menor, seria possivel a posicao
parada real cair no outro lado da Banda morta e,
assim, o atuador seria comandado para mover-se
na direcao oposta para atender & demanda. Isso
resultaria em “caca”, uma vez que o atuador
oscilou em torno do ponto de Demanda.

Ao aumentar a Banda morta, mas também
aumentar a quantidade de histerese, a posicao
de demanda real pode ser atendida sem que
ocorra “caca”.



Entrada analdgica - banda
morta fechada

Entrada analégica - banda
morta aberta

m Fechamento de histerese

0 valor de Banda morta de fechamento ¢ exibido
como um % do deslocamento total. O valor
padréo é 1%.

0 valor configuravel minimo é de 0,1% e o valor
configuravel méximo é de 9,9% em incrementos
de 0,1%.

Para alterar esse valor, pressione a tecla + ou - até
a configuracdo necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *g.

A opcao exibida piscaréa (armazenada) indicando
que foi definida.

el Tx)
O [ T
Analogue IP

Close DB: KA /

0O valor de Banda morta de abertura é exibido
como um % do deslocamento total. O valor
padrao é 1%.

0 valor configuravel minimo é de 0,1% e o valor
configuravel maximo é de 9,9% em incrementos
de 0,1%.

Para alterar esse valor, pressione a tecla + ou - até
a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *3¥.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Analogue |

Open DB:

0 valor de Histerese de fechamento é exibido
como um % do deslocamento total. O valor
padrao é 0,5%.

0 valor configuravel minimo é de 0,1% e o valor
configuravel maximo é de 9,9% em incrementos
de 0,1%.

Para alterar esse valor, pressione a tecla + ou - até
a configuracao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *¥.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Analogue IP

Close Hyst:
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Abertura de
histerese

0 valor de Histerese de abertura é exibido como
um % do deslocamento total. O valor padrao
€0,5%.

0 valor configuravel minimo é de 0,1% e o valor
configuravel maximo é de 9,9% em incrementos
de 0,1 %.

Para alterar esse valor, pressione a tecla + ou - até
a configuragao necessaria ser exibida.

PRESSIONE A TECLA *=¥.

A opcao exibida piscaré (armazenada) indicando
que foi definida.

Analogue IP

Open Hyst:



Opcéo Temporizador
do interruptor

Temporizador do interruptor
Habilitado/desabilitado

Temporizador do
interruptor Direcao

O temporizador do interruptor possibilita a
operacao pulsada de “parar/iniciar” pelo atuador
como uma resposta a comandos de controles
locais e remotos.

Isso efetivamente aumenta o tempo de
deslocamento da valvula e ele pode ser ajustado
para prevenir choque hidraulico (arfete hidraulico)
e surtos de fluxo nas tubulacoes.

Quando habilitado, o temporizador do interruptor

opera tanto em controle local quanto remoto.

Para habilitar o temporizador do interruptor,
pressione as teclas + ou - para alternar entre
[OF] e [On]

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Int. Timer

Disabled

Quando a opgao de temporizador ¢ habilitada,
uma série adicional de configuracoes pode ser
acessada pressionando a tecla = .

OBSERVAGAO: Se a opcao de temporizador
nao estiver disponivel, pressionar a tecla = nao
acessara a configuraco.

Pressione a tecla = para exibir as telas de
configuracdo de temporizador do interruptor.

0 padréo para a direcao do temporizador é [CL],
a operacéo do temporizador serd iniciar no
fechamento e parar na abertura - operacdo
pulsada em torno da posicao fechada.

Se a operacdo pulsada precisar parar no
fechamento e iniciar na abertura - em torno da
posicao aberta, use a tecla + ou -.

A tela mudara para [OP] Abertura.
PRESSIONE A TECLA ‘3.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

imer Start
Closing

OBSERVACAO: As instrucdes [JC] e [JO] sdo
para a operac&o do temporizador em torno da
posicao Fechada. Para o tempo relativo a posicao
Aberta, leia parar para iniciar [JC] e iniciar para
parar [JO].

Posicao no deslocamento
de fechamento da valvula
para o temporizador iniciar

Usando a tecla + ou -, selecione a posicao para
TEMPORIZADOR DEVE INICIAR QUANDO A
VALVULA ESTIVER FECHANDO.

[11] Fechado
[00] a [99]
[E=] Aberto

= vdlvula fechada
= percentual de abertura
= valvula aberta

Timer Start

Position:

PRESSIONE A TECLA *=¥.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Se temporizacao nao for necessaria no
deslocamento de fechamento, selecione [JC] para
[11] posicao fechada da valvula.



Posicao na abertura da
vélvula Deslocamento
para o temporizador parar

Usando a tecla + ou -, selecione a posicao para
TEMPORIZADOR DEVE PARAR QUANDO A

VALVULA ESTIVER ABRINDO.

[11] Fechado = valvula fechada

[00] a [99] = percentual de abertura
[==] Aberto = valvula aberta

Timer Stop
Position: |ZE
PRESSIONE A TECLA *3i.

A opcao exibida piscara (armazenada) A opcao
exibida piscaré (armazenada)

Se temporizacdo nao for necesséria no
deslocamento de abertura selecione [JO] a [11].

Intervalo do temporizador
do interruptor

Tempo ligado do
temporizador do interruptor

Essa funcao muda as unidades de tempo
aplicadas a [Jn] e [JF] entre segundos e
milissegundos.

Timer Interval
[On] Segundos (padrao)
[OF] Milissegundos

Para alterar o intervalo de tempo, pressione a
tecla + ou - até a configuracao necesséria ser
exibida.

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Usando a tecla + ou -, selecione o periodo de
execucdo do atuador no intervalo de 100 ms a
99 segundos.

Timer On Time

05 Seconds

[In] definido como 05 da um comprimento de
pulso de 500 mS ou 5 segundos de temporizador
do interruptor ligado, dependendo de se [JS]
esta definido como [OF] ou [On].

PRESSIONE A TECLA ‘-0'

A opcao exibida piscard (armazenada) indicando
que foi definido.

Tempo desligado 4

do temporizador do
interruptor
Usando a tecla + ou -, selecione o periodo de
parada do atuador no intervalo de 100 ms a 99
segundos.

Timer Off Time

25 Seconds

[JF] definido como 25 d& um comprimento

de pulso de 2500 mS ou 25 segundos de
temporizador do interruptor desligado,
dependendo de se [JS] esta definido como [OF]
ou [On].

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcdo exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.




ﬂ Substituicdo de ESD
Temporizador do interruptor

- Exemplo

O temporizador do interruptor pode ser
substituido quando o atuador esta sob o
comando de sinal de ESD do software. Isso
significa que o atuador operara até o limite sem
acao de "parar/iniciar” sob o comando de ESD.

Consulte a secao 9.5 para configuragoes de ESD.

0 padréo do temporizador do interruptor de
substituicdo de ESD é [OF] No. O temporizador
do interruptor continuara a acao de "parar/
iniciar” durante a acdo de ESD do software

de ESD.

Se 0 ESD precisar substituir o temporizador, use
+ 0u - para exibir [On] Sim.

Timer Override

£sD: [

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opgdo exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Um atuador equipado com o temporizador do
interruptor e definido como o exemplo mostrado
nestas instrucdes operaria em:

Velocidade nominal de Totalmente aberto para
25% aberto.

1/6 velocidade nominal de 25% aberto para
Totalmente fechado e de Totalmente fechado para
25% aberto.

Velocidade nominal de 25% aberto para
Totalmente aberto.

N\ aviso: 0 temporizador do interruptor
nao opera durante falha de energia da
rede elétrica em atuadores de retorno

a mola. Os sistemas devem levar isso

em conta.
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Servico

Esta secao permite ao usuario confirmar uma
falha, se permitindo, junto com a verificacao

de que a tela esta operando corretamente. A
versao do firmware programada em varias placas
eletronicas também pode ser visualizada aqui.

Veja a Secao 3 para uma descricao completa
das falhas.

Atabela (a direita) lista as descricoes de falha
disponiveis junto com o estado do Relé de falha e
do Relé de monitor associado. Se houver mais de
uma falha, elas serdo exibidas a intervalos de trés
segundos. Depois da confirmacdo da primeira
falha, a préxima falha de maior prioridade podera
ser confirmada, se permitido.

Embora a aceitacao da falha possa permitir

o controle do atuador, é provavel que a falha
ainda esteja presente e deve ser investigada. Um
teste funcional completo deve ser realizado para
garantir que nenhuma falha subjacente afete

o desempenho do atuador. Se a falha persistir,
contate a Rotork.
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ngridedo | DO | ey | SO oo
ERRO CONFIG sim Sim Nao Nao Nao

FALHA ELETRONICA Sim Sim Sim Nao Néo

FALHA CTRL LOCAL Sim Sim Néo Sim Nao

FALHA ACION. SOL. Néo Sim Néo Sim Nio

FALHA SENSOR POS. Sim Sim Nao Sim Nao

FALHA DETEC. PRES. Nao Sim Nao Sim Nao

OP. EM POS. INTERM. Nao sim sim Nao (Sa'?;ste_se primeiro)
OP. EM LIMITE Néo Sim Sim Néo (Sa'?;ste_se orimeir)
DIREGAO INCORRETA Néo Sim Sim Nao Néo

PARADA NA POS. INTERM. Nio Sim sim Sim (Sa'?;ste_se orimeir)
PARADA NO LIMITE Néo Sim Sim Sim (Sa'?;ste_se orimeir)
ERRO PS. Nao Néo Sim Sim Sim

FALHA DE DEMANDA Néo Sim Nao Sim Nao

PS. INCAPAZ DE EXEC. Néo Nao Sim Sim Sim

FALHA OPCAO CANAL 1 Sim Sim Sim Néo Néo

FALHA OPCAO CANAL 2 Sim Sim Sim Nao Néo

EEPROM. AUSENTE Sim Sim Sim Nao Nao




Func@o de luzes
de teste

Essa opcéo ilumina todos os segmentos, pontos
e icones na tela, junto com a alternancia entre os
LEDs vermelho, amarelo e verde.

Test Lights

PRESSIONE A TECLA *3i.

Luzes de Versao do
firmware de fun¢do

Essa opcdo exibe 0 nimero de versdo atual do
firmware instalado no atuador.

iy

Firmware Version
VXXX, XXXX

Funcdo da versao da
Opcao 1 luzes de teste
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Versao da Opcao 2

Essa opcdo exibe o numero de versao atual do
firmware instalado no Canal 1 da placa de rede,
se houver.

Option 1 Version
None

Essa opcdo exibe o nlimero de versao atual do
firmware instalado no Canal 2 da placa de rede,
se houver.

o
o

Option 2 Version
None



Opcao de sistema de
barramento Pakscan

N6 Pakscan

Endereco

Pakscan

m Taxa de baud

Instrucdes de configuracao para atuadores
incluindo uma Unidade de controle de campo
Pakscan opcional - verifique o diagrama de fiacdo
para inclusao.

Antes de configurar os parametros
para a opcao Pakscan, garanta que a
Fonte de controle remoto [Od] tenha
sido selecionada para [oP] ou [OE] na
Secdo 9.3.

A Unidade de controle de campo Pakscan do
atuador deve receber um endereco de n6 de
loop Unico.

0O atuador deve estar em “Loopback” e isolado
do trafego de loop do Pakscan para seu endereco
ser definido ou alterado. O loopback pode ser
obtido de duas maneiras:

1. DESLIGUE a estacao mestra.

2. Isole o atuador do loop de controle de dois
fios tanto na entrada quanto na saida.

Usar as teclas + ou - exibe o endereco de loop
necessario.

Endereco a ser definido dentro do intervalo de
01-240 (01-F0 hexadecimal). Consulte a tabela
na secao 12.

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opgdo exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Pressione a tecla = para exibir: [Pb] Taxa
de baud.

A taxa de baud da Unidade de controle de campo
Pakscan do atuador deve ser definida como a
taxa de baud do loop. Para um loop de controle
de dois fios Pakscan, a taxa de baud selecionada
deve ser comum a estacdo mestra e a todas as
unidades de controle de campo incluidas no loop.

O atuador deve estar em “Loopback” e isolado
do trafego de loop do Pakscan para sua taxa de
baud ser definida ou alterada.

0O loopback pode ser obtido de duas maneiras:
1. DESLIGUE a estacao mestra.

2. Isole o atuador do loop de controle de dois
fios tanto na entrada quanto na saida.

Usar as teclas + ou - exibe a taxa de baud
necessaria.

[01] = 110 baud
[03] = 300 baud
[06] = 600 baud
[12] = 1200 baud
[24] = 2400 baud
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Baud Rate

PRESSIONE A TECLA *g.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Pressione a tecla = para exibir:
[PF] Mascara de IP auxiliar.



Pakscan remoto Mascara
de entrada auxiliar

0O atuador SI tem a facilidade de aceitar quatro entradas auxiliares (AUX1-AUX4). Sao usados quando
controle remoto suplementar ou entradas auxiliares digitais sao necessarios além dos recursos de
retroalimentacdo e controle padréo incorporados no cartao Pakscan. Também é possivel ter uma
combinacéo de controle remoto e entradas sem voltagem para fornecer, por exemplo, controle de
abertura e fechamento, bem como indicacéo de alarme de nivel baixo do tanque fornecido por um
transdutor externo.

0 niimero hexadecimal exibido sob PF pode ser considerado uma “mascara de software”. £ essa
mascara que diz a placa do Pakscan que tipo de entrada esperar, sinal de controle ou entrada, e em
que forma a entrada estara, normalmente aberta ou normalmente fechada (consulte a secdo 12 para a
Tabela de conversao de binario, hexadecimal e decimal).

Para decifrar a mascara, o nimero precisa ser dividido em dois caracteres hexadecimais separados,
cada um deles subdivididos em quatro bits binarios. Os quatro primeiros bits representam a funcao e
0s quatro bits sequintes representam a origem de entrada (conhecida como inversdo). Em imagens, isso
pode ser representado como:

Caractere hexadecimal do lado direito
AUX 4 a 1 (fungdo)
4321

Caractere hexadecimal do lado esquerdo
Aux 4 a 1 (fungdo)
Bits 4321
Quando usado para controle remoto do atuador, os bits 4 a 1 do caractere de funcao foram designados
da seguinte maneira:

Bit 4 (AUX4) - ESD

Bit 3 (AUX3) - Parar (manter)
Bit 2 (AUX2) - Fechar

Bit 1 (AUX1) - Abrir

(Quando usado para entradas de sinal digital, séo simplesmente designados como AUX 4 a AUX 1)
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Regras

1. Bit de funcao definido como “0”

Qualquer bit de funcdo definido como “0" indica que a entrada auxiliar em particular deve ser tratada
como um sinal digital para relatorio de status do campo, por exemplo, um interruptor de nivel ou status
de motor operando.

Se o bit de inversao correspondente for definido como “0”, um contato aberto serd relatado como um
“1" logico e um contato fechado serd relatado como um “0" 6gico (ou seja, isso invertera a entrada).

Se o hit de inversao correspondente for definido como “1”, um contato aberto serd relatado como
"0" 16gico e um contato fechado sera relatado como um “1" légico (ou seja, isso gera uma entrada
sem inversdo).

2. Bit de funcao definido como “1"

Qualquer bit de funcéo definido como “1" indica que a entrada auxiliar em particular do eixo deve ser
tratada como comando digital para operar no atuador.

Quando o bit de inversao correspondente é definido como “0”, isso representa um contato N.C. como
a origem do comando, ou seja, um contato de fechamento desenergiza a entrada e um contato de
abertura energiza a entrada.

Quando o bit de inversdo correspondente é definido como “1”, isso representa um contato N.O. como a
origem do comando, ou seja, um contato de fechamento energiza a entrada e um contato de abertura
desenergiza a entrada.

3. Controle de ESD

Ao usar ESD (entrada aux 4), a configuragdo de modo de contato de ESD [A2] deve ser definida para
o valor padrdo de [O]. A configuracao de direcao [A1]-ESD deve ser definida como Abrir ou Fechar a
valvula (consulte a secdo 9.5).

4. Controle de parada (manter)

Quando energizado, isso fara o controle de Abrir/Fechar/ESD a entrada Aux ser do tipo pressionar para
operar (ndo mantido).

Quando desenergizado, o controle de Abrir/Fechar/ESD a entrada Aux serd mantido.



ﬂ Pakscan remoto Entrada
auxiliar (continuacao)

5. Configuracao de I/P remota
Garanta que a configuracao de [Od] Tipo de controle esteja selecionada (consulte a secdo 9.3).

Para Pakscan, é [oP] Rede.
0 padrao de fabrica para [PF] Mascara de IP auxiliar ¢ [OF] 0000 1111.

Exemplos

1. Toda a gama de controles remotos é necessaria. Abrir e Fechar sao NO e ESD e Parar/manter é NC.
I/P aux 4321

Funcao 17111 =F

Inverter 0011 =3 ou seja, defina [PF] como [F3]

2. 0 controle de abrir e fechar é necessario junto com duas entradas de sinal digital invertidas (observe
que, com essa configuracao, os comandos de abrir e fechar serao mantidos.)

I/P aux 4321
Funcao 0011 =3
Inverter 0011 =3 ou seja, defina [PF] como [33]

3. Somente uma entrada de ESD é necesséria. O requisito é para pressionar para executar o controle
com uma entrada de contato NO.

I/P aux 4321
Fungéo 1100 =C
Inverter 1000 =8 ou seja, defina [PF] como [C8]
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ﬂ PF Pakscan remoto
Entrada auxiliar

Usar as teclas + ou - exibe a configuracao de
mascara necessaria.

Aux I/P Mask
Bits: 0000 1111

Mascara de entrada auxiliar [OF]
PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Para as configuracdes de posicionamento do
madulo Pakscan [OF], consulte a Secdo 9.14.

Se o controle de posicionamento Pakscan for
necessario, PRESSIONE A TECLA ¥ .

Tela [FL] Posicdo de ponto de ajuste baixo
Consulte a Secao 9.14.



Sistema de barramento
Modbus opcional [OP]

N6 do Modbus
Endereco
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Taxa de baud do
Modbus

Instrucdes de configuracao para atuadores,
incluindo um médulo Modbus RTU opcional -
verifique o diagrama de fiagdo para inclusdo.

Antes de definir os parametros para
Modbus opcional, garanta que Fonte
de controle remoto [Od] tenha sido
selecionada para [oP] na Se¢do 9.3.

& A energia do atuador deve ser alternada
para as alteracdes entrarem em vigor.

O médulo Modbus deve receber um
endereco exclusivo.

Para definir o endereco, o médulo Modbus
deve ser isolado do host desconectando

a via de dados RS485 ou desligando o
dispositivo de host.

Usar as teclas + ou - exibe o endereco
necessario.

O endereco deve ser definido no intervalo
(01247 a F7 hexadecimal). Se um valor de
endereco fora desse intervalo for inserido,
o0 endereco definido sera revertido em 01

(para 00) ou F7 (para valores acima de F7).

10020 0"

070 0
Node Address

Hex 01 : Dec 001

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada)
indicando que foi definido.

Pressione a tecla = para exibir:
[Pb] Taxa de baud.

0 médulo Modbus deve ser definido para a taxa
de baud de via de dados RS485. Para definir a
taxa de baud, o médulo Modbus deve ser isolado
do host desconectando a via de dados RS485 ou
desligando o dispositivo de host.

Usar as teclas + ou - exibe a taxa de baud

necessaria:

[01] = 110 [06] = 600
[03] = 300 [24] = 2400
[12] = 1200 [96] = 9600
[48] = 4800 [38] = 38400
[19] = 19200 [11] = 115200
[57] = 57600

Baud Rate

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada)
indicando que foi definido.

Pressione a tecla = para exibir:
[PF] Mascara de IP auxiliar.



Modbus remoto
Entrada auxiliar

0O atuador SI Pro tem a facilidade de aceitar quatro entradas auxiliares (AUX1-AUX4). Sdo usados
quando controle remoto suplementar ou entradas auxiliares digitais sdo necessarios além dos recursos
de retroalimentacdo e controle padrao incorporados no modulo Modbus. Também é possivel ter uma
combinacéo de controle remoto e entradas sem voltagem para fornecer, por exemplo, controle de
abertura e fechamento, bem como indicacao de alarme de nivel baixo do tanque fornecido por um
transdutor externo.

0 niimero hexadecimal exibido sob PF pode ser considerado uma “mascara de software”. £ essa
méscara que diz ao modulo Modbus que tipo de entrada esperar, sinal de controle ou entrada, e em
que forma a entrada estara, normalmente aberta ou normalmente fechada. Consulte a segdo 12 para a
Tabela de conversao de binario, hexadecimal e decimal.

Para decifrar a mascara, o nimero precisa ser dividido em dois caracteres hexadecimais separados,
cada um deles subdivididos em quatro bits binarios. Os quatro primeiros bits representam a funcao e
0s quatro bits sequintes representam a origem de entrada (conhecida como inversdo). Em imagens, isso
pode ser representado como:

Caractere hexadecimal do lado esquerdo  Caractere hexadecimal do lado direito
Aux 4 a 1 (funcéo) AUX 4 a 1 (inversao)

Bits 4321 4321

Quando usado para controle remoto do atuador, os bits 4 a 1 do caractere de funcéo foram designados
da seguinte maneira:

Bit 4 (AUX4) - ESD

Bit 3 (AUX3) - Parar (manter)
Bit 2 (AUX2) - Fechar

Bit 1 (AUX1) - Abrir

(Quando usado para entradas de sinal digital, séo simplesmente designados como AUX 4 a AUX 1.)
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Regras

1. Bit de funcao definido como “0”

Qualquer bit de funcdo definido como “0" indica que a entrada auxiliar em particular deve ser tratada
como um sinal digital para relatorio de status do campo, por exemplo, um interruptor de nivel ou status
de motor operando.

Se 0 bit de inversao correspondente for definido como “0”, um contato aberto serd relatado como um
“1" logico e um contato fechado serd relatado como um “0" 16gico (ou seja, isso invertera a entrada).

Se o bit de inversao correspondente for definido como “1”, um contato aberto serd relatado como um
“0" logico e um contato fechado serd relatado como um “1" 16gico (ou seja, isso gerara uma entrada
sem inversao).

2. Bit de fungao definido como “1”
Qualquer bit de funcéo definido como “1" indica que a entrada auxiliar em particular do eixo deve ser
tratada como comando digital para operar no atuador.

Quando o bit de inversao correspondente ¢é definido como “0", isso representa um contato N.C. como
a origem do comando, ou seja, um contato de fechamento desenergiza a entrada e um contato de
abertura energiza a entrada.

Quando o bit de inversao correspondente é definido como "1, isso representa um contato N.O. como a
origem do comando, ou seja, um contato de fechamento energiza a entrada e um contato de abertura
desenergiza a entrada.

3. Controle de ESD

Ao usar ESD (entrada aux 4), a configuracdo de modo de contato de ESD [A2] deve ser definida para o
valor padrao de [NO]. A configuracdo de direco [A1]-ESD deve ser definida como Abrir ou Fechar a
valvula. Consulte a secao 9.5.

4. Controle de parada (manter)

Quando energizado, isso fara o controle de Abrir/Fechar a entrada Aux ser do tipo pressionar para
operar. Quando desenergizado, o controle de Abrir/Fechar a entrada Aux serd mantido. ESD é sempre
pressionar para operar (ndo mantido).



Modbus remoto
Entrada auxiliar (continuacao)

5. Configuracao de I/P remota
Garanta que a configuracao de [Od] Tipo de controle esteja selecionada (consulte a secdo 9.3).

Para Modbus, é uma [OP] Rede.
0 padrao de fabrica para [PF] Mascara de IP auxiliar ¢ [OF] 0000 1111.

Exemplos

1. Toda a gama de controles remotos é necessaria. Abrir e Fechar sao NO e ESD e Parar/manter é NC.
I/P aux 4321

Funcdo 1111 =F

Inverter 0011 =3, ou seja, definido [PF] como [F3]

2. Abrir e fechar o controle sdo acdes necessérias junto com duas entradas de sinal digital invertido.
(Observe que, com essa configuragao, os comandos de abertura e fechamento serao mantidos.)

I/P aux 4321

Funcdo 0011 =3

Inverter 0011 =3, ou seja, definido [PF] como [33]

3. Only an ESD input is needed. The requirement is for push to run control with a NO contact input.
I/P aux 4321

Funcao 1100 =C

Inverter 1000 =8, ou seja, definido [PF] como [C8]

Usar as teclas + ou - exibe a configuracao de
mascara necessaria.

[ Tl Tt
X))

Aux I/P Mask
Bits: 0000 1111

PRESSIONE A TECLA *g.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Pressione a tecla = para exibir: [PP] Paridade
do Modbus.
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m Paridade do Modbus

Quando a deteccdo de bit de paridade Modbus
é usada, 0 modulo deve ser definido com a
configuracdo do bit de paridade do host.

Usar as teclas + ou - exibe o bit de paridade
necessario:

[No] Nenhum (nenhum) bit de paridade
[En] Par bit de paridade
[0d] impar bit de paridade

.00 000
U )
Modbus Parity

L

Nenhum bit de paridade
PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcdo exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Para configuracoes de posicionamento do
modulo Modbus e configuracéo de acdo de
perda de sinal [OF] (consulte a secéo 9.14).

Se controle do posicionamento Modbus e acao
na perda de comunicacao forem necessarios,
PRESSIONE A TECLA ¥.

Tela [FL] Posicdo de ponto de ajuste baixo
Consulte a Secéo 9.14.



Sistema de barramento
Profibus opcional DP [OP]

Profibus Node
Address

Instrucdes de configuracao para atuadores,
incluindo um madulo Profibus DP opcional -
verifique o diagrama de fiagdo para incluséo.

Antes de definir os parametros para
Profibus opcional, garanta que Fonte
de controle remoto [Od] tenha sido
selecionada para [oP] na Se¢do 9.3.

& Quaisquer configuragoes feitas
localmente no atuador podem ser
substituidas pelo host na inicializacao,

a menos que os arquivos GSD sejam
bloqueados na placa Profibus. Consulte a
publicagdo PUB088-004-00, disponivel em
www.rotork.com

& A energia do atuador deve ser alternada
para as alteragdes entrarem em vigor.

0 moédulo Profibus DP deve receber um endereco
exclusivo.

Para definir o endereco, o modulo Profibus deve
ser isolado do host desconectando a via de dados
RS485 ou desligando o dispositivo de host.

Usando as teclas + ou - para exibir o endereco
necessario.

Endereco a ser definido dentro do intervalo (01-
126 a 7E hexadecimal) (consulte a pagina 79 para
conversao). Se um valor de endereco fora desse
intervalo for inserido, o endereco definido sera
revertido em 01 (para 00) ou 7E (para valores
acima de 7E).
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Node Address

Hex 01 : Dec 001

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscaréa (armazenada) indicando
que foi definida.

Pressione = para exibir:
[Pb] Taxa de baud.

& [Pb] ndo tem relevancia para a placa
Rotork Profibus DP Mk.2.

ortanto, se a placa Rotork Profibus DP Mk.2
estiver instalada, pressione = para exibir:
[PF] Mascara I/P auxiliar.



Profibus remoto
Entrada auxiliar

0O atuador SI Pro tem a facilidade de aceitar quatro entradas auxiliares (AUX1-AUX4). Sdo usados
quando controle remoto suplementar ou entradas auxiliares digitais sao necessarios além dos recursos
de retroalimentacdo e controle padrao incorporados no modulo Profibus. Também é possivel ter uma
combinacéo de controle remoto e entradas sem voltagem para fornecer, por exemplo, controle de
abertura e fechamento, bem como indicacao de alarme de nivel baixo do tanque fornecido por um
transdutor externo.

0 niimero hexadecimal exibido sob PF pode ser considerado uma “mascara de software”. £ essa
mascara que diz ao modulo Profibus que tipo de entrada esperar, sinal de controle ou entrada, e em
que forma a entrada estara, normalmente aberta ou normalmente fechada (consulte a secdo 12 para a
Tabela de conversao de binario, hexadecimal e decimal).

Para decifrar a mascara, o nimero precisa ser dividido em dois caracteres hexadecimais separados,
cada um deles subdivididos em quatro bits binarios. Os quatro primeiros bits representam a funcao e
0s quatro bits sequintes representam a origem de entrada (conhecida como inversdo). Em imagens, isso
pode ser representado como:

Caractere hexadecimal do lado esquerdo ~ Caractere hexadecimal do lado direito
Aux 4 a 1 (funcéo) AUX 4 a 1 (inversao)

Bits 4321 4321

Quando usado para controle remoto do atuador, os bits 4 a 1 do caractere de funcéo foram designados
da seguinte maneira:

Bit 4 (AUX4) - ESD

Bit 3 (AUX3) - Parar (manter)
Bit 2 (AUX2) - Fechar

Bit 1 (AUX1) - Abrir

(Quando usado para entradas de sinal digital, séo simplesmente designados como AUX 4 a AUX 1.)
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Regras

1. Bit de funcao definido como “0”

Qualquer bit de funcdo definido como “0" indica que a entrada auxiliar em particular deve ser tratada
como um sinal digital para relatorio de status do campo, por exemplo, um interruptor de nivel ou status
de motor operando.

Se 0 bit de inversao correspondente for definido como “0”, um contato aberto serd relatado como um
“1" logico e um contato fechado serd relatado como um “0" 16gico (ou seja, isso invertera a entrada).

Se o bit de inversao correspondente for definido como “1”, um contato aberto serd relatado como um
“0" logico e um contato fechado serd relatado como um “1" 16gico (ou seja, isso gerara uma entrada
sem inversao).

2. Bit de fungao definido como “1”
Qualquer bit de funcéo definido como “1" indica que a entrada auxiliar em particular do eixo deve ser
tratada como comando digital para operar no atuador.

Quando o bit de inversao correspondente ¢é definido como “0", isso representa um contato N.C. como
a origem do comando, ou seja, um contato de fechamento desenergiza a entrada e um contato de
abertura energiza a entrada.

Quando o bit de inversao correspondente é definido como "1, isso representa um contato N.O. como a
origem do comando, ou seja, um contato de fechamento energiza a entrada e um contato de abertura
desenergiza a entrada.

3. Controle de ESD

Ao usar ESD (entrada aux 4), a configuracao de modo de contato de ESD [A2] deve ser definida para
0 valor padrdo de [NO]. A configuracdo de direcdo [A1]-ESD deve ser definida como abrir ou fechar a
valvula (consulte a secdo 9.5).

4. Parar/manter controle

Quando energizado, fara o botéo de controle de Abrir/Fechar entrada auxiliar ser operado Quando
desenergizado, o controle de Abrir/Fechar a entrada Aux sera mantido. ESD é sempre pressionar para
operar (ndo mantido).



Profibus remoto
Entrada auxiliar (continuacao)

5. Configuracao de fonte remota [Od]
Garanta que a configuracao de [Od] Tipo de controle esteja selecionada (consulte a secdo 9.3).

Para Profibus, ¢ [OP] Rede.
0 padrdo de fabrica para [PF] Mascara de IP auxiliar ¢ [OF] 0000 1111.

Exemplos

1. Toda a gama de controles remotos é necessaria. Abrir e Fechar sao NO e ESD e Parar/manter é NC.
I/P aux 4321

Funcdo 1111 =F

Inverter 0011 =3, ou seja, definido [PF] como [F3]

2. Open and close control is required along with 2 inverted digital signal inputs. (Note that with this
setting the open and close commands will be maintained.)

I/P aux 4321

Funcdo 0011 =3

Inverter 0011 =3, ou seja, definido [PF] como [33]

3. Only an ESD input is needed. The requirement is for push to run control with a NO contact input.
I/P aux 4321

Funcao 1100 =C

Inverter 1000 =8, ou seja, definido [PF] como [C8]
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Profibus remoto
Entrada auxiliar

Usar as teclas + ou - exibe a configuracao de
mascara necessaria.

Aux |/P Mask
Bits: 0000 1111

PRESSIONE A TECLA *g.

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Se controle do posicionamento Profibus e acao
na perda de comunicacao forem necessarios,
PRESSIONE A TECLA ¥ .

Tela [FL] Posicéo de ponto de ajuste baixo
Consulte a Secao 9.14.



Opcao de sistema de
barramento DeviceNet

N6 DeviceNet
Endereco

m Taxa de baud DeviceNet

Instrucdes de configuracao para atuadores,
incluindo um médulo DeviceNet DFU opcional -
verifique o diagrama de fiagdo para inclusdo.

Antes de definir os parametros para
DeviceNet opcional, garanta que Fonte
de controle remoto [Od] tenha sido
selecionada para [oP] na Secdo 9.3.

A A energia do atuador deve ser alternada
para as altera¢oes entrarem em vigor.

0 moédulo DeviceNet deve receber um endereco
exclusivo.

Usando as teclas + ou - para exibir o endereco
necessario.

0 endereco deve ser definido no intervalo
(0163 a 3F hexadecimal). Veja a pagina 79 para
conversdo. Se um valor de endereco fora desse
intervalo for inserido, o endereco definido sera
revertido em 01 (para 00) ou 3F (para valores
acima de 3F).

) W)
1000 0
Node Address
Hex 01 : Dec 001

PRESSIONE A TECLA ‘-0'

A opcao exibida piscard (armazenada) indicando
que foi definida.

Pressione a tecla = para exibir:
[Pb] Taxa de baud.

0 modulo DeviceNet deve ser definido para a
taxa de baud de via de dados DeviceNet.

Usar as teclas + ou - exibe a taxa de baud
necessaria:

[01] = 125 mil bauds
[03] = 250 mil bauds
[06] = 500 mil bauds

Baud Rate

500k baud

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Pressione a tecla = para exibir:
[PF] Mascara de IP auxiliar.
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DeviceNet remoto
Entrada auxiliar

0 atuador SI Pro tem a facilidade de aceitar quatro entradas auxiliares (AUX1-AUX4). Sao usados
quando controle remoto suplementar ou entradas auxiliares digitais livres de voltagem sdo necessarios
além dos recursos de retroalimentacao e controle padréo incorporados no modulo DeviceNet. Também é
possivel ter uma combinacdo de controle remoto e entradas sem voltagem para fornecer, por exemplo,
controle de abertura e fechamento, bem como indicagao de alarme de nivel baixo do tanque fornecido
por um transdutor externo.

0 niimero hexadecimal exibido sob PF pode ser considerado uma “mascara de software”. £ essa mascara
que diz ao modulo DeviceNet que tipo de entrada esperar, sinal de controle ou entrada, e em que forma
a entrada estara, normalmente aberta ou normalmente fechada.

Para decifrar a méscara, o nimero precisa ser dividido em dois caracteres hexadecimais separados, cada
um deles subdivididos em quatro bits binarios. Os quatro primeiros bits representam a funcao e os quatro
bits sequintes representam a origem de entrada (conhecida como inversao). Em imagens, isso pode ser
representado como:

Caractere hexadecimal do lado esquerdo  Caractere hexadecimal do lado direito
Aux 4 a 1 (funcéo) AUX 4 a 1 (inversao)

Bits 4321 4321

Quando usado para controle remoto do atuador, os bits 4 a 1 do caractere de funcéo foram designados
da seguinte maneira:

Bit 4 (AUX4) - ESD

Bit 3 (AUX3) - Parar (manter)
Bit 2 (AUX2) - Fechar

Bit 1 (AUX1) - Abrir

(Quando usado para entradas de sinal digital, sao simplesmente designados como AUX 4 a AUX 1.)
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Regras

1. Bit de funcao definido como “0”

Qualquer bit de funcdo definido como “0" indica que a entrada auxiliar em particular deve ser tratada
como um sinal digital para relatorio de status do campo, por exemplo, um interruptor de nivel ou status
de motor operando. Se o bit de inversao correspondente for definido como “0”, um contato aberto sera
relatado como um “1" 16gico e um contato fechado sera relatado como um “0" légico (ou seja, isso
inverterd a entrada).

Se o it de inversao correspondente for definido como “1”, um contato aberto serd relatado como um
"0" 16gico e um contato fechado sera relatado como um “1" logico (ou seja, isso gerara uma entrada
sem inversao).

2. Bit de fungdo definido como “1”
Qualquer bit de funcéo definido como “1" indica que a entrada auxiliar em particular do eixo deve ser
tratada como comando digital para operar no atuador.

Quando o bit de inversao correspondente é definido como “0", isso representa um contato N.C. como
a origem do comando, ou seja, um contato de fechamento desenergiza a entrada e um contato de
abertura energiza a entrada.

Quando o bit de inversao correspondente é definido como "1, isso representa um contato N.O. como a
origem do comando, ou seja, um contato de fechamento energiza a entrada e um contato de abertura
desenergiza a entrada.

3. Controle de ESD

Ao usar ESD (entrada aux 4), a configuracdo de modo de contato de ESD [A2] deve ser definida para o
valor padrao de [NO]. A configuracao de direcdo [A1] - ESD deve ser definido como Abrir ou Fechar a
vélvula (consulte a secdo 9.5).

4. Controle de parada (manter)

Quando energizado, isso fara o controle de Abrir/Fechar a entrada Aux ser do tipo pressionar para
operar. Quando desenergizado, o controle de Abrir/Fechar a entrada Aux sera mantido. ESD é sempre
pressionar para operar (ndo mantido).



DeviceNet remoto
Entrada auxiliar (continuacao)

5. Configuracdo de I/P remota
Garanta que a configuracdo de [Od] Tipo de controle esteja selecionada (consulte a secao 9.3).

Para DeviceNet, é [OP] Rede.
0 padrao de fabrica para [PF] Mascara de IP auxiliar ¢ [OF] 0000 1111.

Exemplos

1. Toda a gama de controles remotos é necessaria. Abrir e Fechar sao NO e ESD e Parar/manter é NC.
I/P aux 4321

Funcao 1111 =F

Inverter 0011 =3, ou seja, definido [PF] como [F3]

2. Open and close control is required along with 2 inverted digital signal inputs. (Note that with this
setting the open and close commands will be maintained.)

1/P aux 4321
Fungdo 0011 =3
Inverter 0011 =3, ou seja, definido [PF] como [33]

3. Only an ESD input is needed. The requirement is for push to run control with a NO contact input.
1/P aux 4321

Funcao 1100 =C

Inverter 1000 =8, ou seja, definido [PF] como [C8]
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Usar as teclas + ou - exibe a configuracao de
méscara necessaria.

Aux I/P Mask

Bits: 0000 1111

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcéo exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Para configuracoes de posicionamento do médulo
DeviceNet e configuracao de acao de perda de
sinal [OF]. Consulte a secdo 9.14.



Configuragoes de controle
de posicionamento do

sistema de barramento

Vilvula do sistema de
barramento Posicao
em 0% DV

Valvula do sistema de
barramento Posicao
em 100% DV

Se a estratégia de controle do sistema para

Pakscan, Modbus, DeviceNet ou Profibus

exigir posicionamento de percurso da valvula
intermediério para um “DV" (valor desejado - valor
correspondendo & posicdo necessaria), 0s pardmetros
de controle nesta secao precisardo ser definidos. Os
parametros de “Acdo na perda de sinal” aplicam-se
apenas a sistemas Modbus e Profibus.

O Posicionamento de intervalo limitado é

uma opcao selecionavel em que os limites de
posicionamento, 0% e 100%, podem estar em
posicoes diferentes com relacao aqueles usados
para comandos de limite digitais Fechado e Aberto.
0 posicionamento de intervalo limitado pode ser
definido usando as telas [FL] Posicdo de ponto
de ajuste baixo e a [FH] Posicdo de ponto de
ajuste alto.

Deve-se observar que o atuador respondera a

um comando de host de Abrir ou Fechar digital
movendo a valvula para os limites definidos
independentemente das configuragoes feitas para
controle de posicionamento.

As configuracoes para Tempo de inibicao de
Movimento e Banda morta afetam a precisao e o
tempo de resposta.

Quaisquer configuracdes feitas localmente
no atuador podem ser substituidas pelo host
na inicializacdo, a menos que os arquivos GSD
sejam bloqueados na placa Profibus. Consulte
a publicacao PUB088-004-00, disponivel em
www.rotork.com

[FL] Posicdo de ponto de ajuste baixo ¢ a
posicao para a qual o atuador se movera se um
comando de 0% for enviado.

Observe que a posicdo definida para [FL]

serd relatada para o host como 0%. A tela do
atuador relatara o0 % aberto no intervalo definido
pelos limites.

A configuracao padréo é para 0% do Limite de
fechamento.

Use a tecla + ou - para selecionar a posicao
desejada da valvula para um comando de 0%.

l:l 0=
L e | Iy
Low Set Point

Position:
0% DV = vélvula fechada

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Pressione a tecla = para exibir:
[FH] Posicéo de ponto de ajuste alto.

[FH] Posicao de ponto de ajuste alto éa
posicao para a qual o atuador se movera se um
comando de 100% for enviado.

Observe que a posi¢ao definida para [FH] sera
relatada para o host como 100%. A tela do
atuador relatara 0 % aberto no intervalo definido
pelos limites.

A configuracao padréo é para 100 para ser o
Limite de abertura.

Use a tecla + ou - para selecionar a posicdo
desejada da valvula para um comando de 100%.

High Set Point

Position: [
100% DV = vélvula aberta

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definido.

Pressione a tecla = para exibir:
[Fd] Banda morta.
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Sistema de barramento
Ajuste de banda morta
Todos os comandos de posicionamento estao
sujeitos a uma tolerdncia de banda morta.

A banda morta define a precisao esperada do
posicionamento do atuador e depende de varios
fatores, incluindo velocidade de saida do atuador,
nuimero de voltas e torque da valvula. Se a banda
morta estiver definida para um valor muito baixo,
a valvula poderd “cacar” o ponto de ajuste.

Use a tecla + ou - para exibir a configuracéo
necessaria:

[00] a [99] - 0% a 9,9% do deslocamento da
valvula.

U Oy g}
Deadband
PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscard (armazenada) indicando
que foi definido.

Pressione a tecla = para exibir:
[Ft] Tempo de inibicdo de movimento.



Ft Sistema de barramento
Tempo de inibi ao de
mowmento (MIT)

Modbus, Profibus e
DeviceNet Acdo na

perda de sinal

Modbus, Profibus
e acdo a prova de
falhas do DeviceNet

T define o tempo minimo entre comandos

de posicao sucessivos sendo acionados. £

usado em situacdes para reduzir o nimero de
partidas por hora e para suavizar flutuacoes se o
posicionamento continuo for implementado.

Configurar o tempo mais longo possivel enquanto
¢ mantido um controle aceitavel maximizaré a
vida Util da valvula motorizada.

Use a tecla + ou - para exibir a configuracao
necessaria:

[00] a [99] = 0 a 99 segundos.

Motion Inhibit

Time:

PRESSIONE A TECLA ‘3'

A opcao exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Pressione a tecla = para exibir:
[FA] Perda de sinal
(Apenas Modbus, Profibus e Devicenet).

0s mddulos Modbus, Profibus e DeviceNet
podem ser definidos para responder mediante a
perda de comunicaco posicionando a valvula.

0 Modbus verifica uma perda de comunicacoes
de vida de dados geral, enquanto Profibus e
DeviceNet verificam uma perda de comunicacoes
enderecada especificamente para eles.

A configuracdo padrao é desligada [OF] e o
tempo limite padrao é de 255s.

Use a tecla + ou - para exibir a configuracdo
necessaria:

[on] A prova de falhas conforme determinado

pela configuracao [FF] [OF] Ir para posicao
SP baixa.

Failsal

Acdo a prova de falhas habilitada

PRESSIONE A TECLA “gi.

A opcdo exibida piscara (armazenada) indicando
que foi definida.

Pressione a tecla = para exibir:
[FF] Acdo a prova de falhas.

Acdo a prova de falhas de Modbus, Profibus e
DeviceNet quando [FA] esta habilitado.

Use a tecla + ou - para exibir a configuracéo
necessaria:

[Lo] Ir para a posicdo SP baixa.
[SP] Ficar no lugar
[HI] Ir para posicdo SP alta.

Failsafe Action

Go to Low SP

PRESSIONE A TECLA *g.

A opcao exibida piscaréa (armazenada) indicando
que foi definida.
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m Redefinir para o padrao

Todas as funcdes do atuador SI sao configuradas para um conjunto de configuracoes padrao da
Rotork Fluid Systems (padrao) antes do envio. Veja a tabela oposta. Quando solicitadas, configuracoes
alternativas especificadas com o pedido serdo usadas. Quando a ativacao do local acontece, as
configuracdes inseridas substituem os padroes da Rotork Fluid Systems e essas configuracoes " atuais”
530 usadas para operacao junto com os padroes nao ajustados restantes.

Caso seja encontrada dificuldade durante a ativacao, as configuracdes padrdo poderdo ser restabelecidas,
retornando a configuracdo do atuador para o estado original de fabricacdo. A ativacdo do local entao
deve recomecar.

Se redefinir para os padrdes de fabrica tiver ocorrido, todas as Definicdes de configuracao e
basicas, exceto posicoes de limite, retornarao & configuracdo padréo. Veja na tabela oposta as
configuragées padrao da Rotork Fluid Systems. Configuracoes basicas (exceto limites) e definicoes

de configuracao entao devem ser verificadas e redefinidas conforme necessario
Consulte Configuracdes bdsicas, secdo 8, e Definicoes de configuracdo, segao 9.

Configuragdes padrao da Rotork Fluid Systems para atuadores SI:

Funcéo
[P?] Senha

[Bt] Comunicacao por Bluetooth
Configuragdes basicas

[C2] Acdo de fechar

[C3] Acdo de abrir

[CP] Pressdo de fechamento no

[Cp] Pressdo de fechamento em intermediério
[OP] Pressdo de abertura no limite

[Op] Pressao de abertura em

[d1] Configuragdo padrao
Nao afetada - permanecera como definida

[OF] Desligado

[CP] Parar em pressio

[OL] Parar no limite

[90] 90% da pressao maxima
[00] 00% = valor definido em CP
[90] 90% da pressao méaxima
[00] 00% = valor definido em OP

Defini¢oes de configuracao
[r1] Funcdo do relé 1

[r1] Forma de Relé 1

[r2] Funcdo do relé 2

[r2] Forma de Relé 2

[r3] Funcdo dorelé 3

[r3] Forma de Relé 3

[0d] Selecao remota

[cL] Controle local

[LP] Modo de baixa poténcia
[Ld] Cor de LED fechado
[UL] Idioma

[rP] Prioridade remota

[HP] Posicao de retencao
[PH] Histerese de posicao
[OH] Histerese de sobrepressao
[UH] Histerese de subpressao
[EA] Acao de ESD (software)

[EOQ] Substituicdo de parada local
[Ec] Tipo de contato de ESD
[rE] Redefinicdo manual de ESD
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[CL] Limite de fechamento
[nO] Normalmente aberto
[OP] Limite de abertura
[nO] Normalmente aberto
[FA] Alarme de falha
[n0O] Normalmente aberto
[rE] Digital

[Pr] Pressionar para operar
[OF] Desligado

[9r] Verde

[01] Inglés

[SP] No lugar

[On] Ligado

[05] 0,5%

[10] 10%

[10] 10%

[ E] Desenergizar tudo
Valvulas solenoides

[No] Sem substituicdo
[nO] Normalmente aberto
[OF] Sem redefinicao



m Redefinir para o padrao continuagio

[Et] Perda de sinal temp de ESD
[PP] Posicdo de deslocamento parcial

[Ph] Teste de deslocamento parcial
- partida do motor

[FI] Entrada analégica de mA/tensao

[FF] Acao de falha de sinal analogico

[dC] Ajuste de banda morta de fechamento
[dO] Ajuste de banda morta de abertura
[HC] Ajuste de histerese de fechamento
[HO] Ajuste de histerese de abertura

[0J] Habilitar temporizador do interruptor

[Jd] Direcdo de inicio do temporizador
do interruptor

[JC] Posicdo de fechamento do temporizador
do interruptor

[JO] Posicdo de abertura do temporizador
do interruptor

[JS] Intervalo do temporizador do interruptor

[JE] Substituicdo de ESD do temporizador
do interruptor

[Ct] Continuar com acao de ESD
[90] 90% aberto

[No] Nao dar partida no motor
quando o teste comecar

[CU] Corrente

[OF] Sem alarme

[10] 1,0%

[10] 1,0%

[05] 0,5%

[05] 0,5%

[OF] Temporizador desligado
[CL] Iniciar fechamento

[25] 25% aberto
[25] 25% aberto

[OF] Tempo em segundos
[OF] Sem substituicao

Reset to Factory

Pressionar ‘3' abre um segundo menu
Confirmar acao?

[no] Cancela a acdo solicitada (padrao)
[yS] Confirma a aco solicitada

PRESSIONE A TECLA ‘3'
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Manutencao, monitoramento e solucao de problemas

10.1 Manutencao, monitoramento e
solucao de problemas

Todo atuador da Rotork Fluid Systems foi
totalmente testado antes do envio para
proporcionar anos de operacao sem problemas,
desde que seja instalado, vedado e ativado
conforme as instrucdes apresentadas nesta
publicacéo.

0O compartimento de vedacao dupla ndo invasivo
exclusivo do atuador SI proporciona protecéo
completa para os componentes do atuador.

As coberturas nao devem ser removidas para
inspecdo de rotina, uma vez que isso pode ser
prejudicial a confiabilidade futura do atuador. O
modulo de controle ndo contém componentes
que possam receber manutencao feita pelo
usudrio. A tampa do reservatério de ¢leo nao
deve ser removida, pois contém 6leo hidraulico.

Todos os suprimentos de energia elétrica para o
atuador devem ser isolados antes de qualquer
manutencao ou inspecao ser realizada.

Os suprimentos elétricos devem ser isolados antes
da remogdo das tampas do atuador.

Se a valvula motorizada raramente for operada,
devera ser configurado um cronograma

de operacdo de rotina, que pode incluir o
deslocamento parcial do atuador a intervalos
regulares.

A manutengao de rotina deve incluir o seguinte
anualmente:

Verificar a firmeza dos parafusos de fixacao
do atuador a vélvula.

Garanta que as hastes da valvula e as porcas
de acionamento estejam limpas e lubrificadas
adequadamente.

Verifique o compartimento do atuador
quanto a fixadores danificados, soltos
ou faltando.

Garanta que nao haja acimulo excessivo de
poeira ou contaminantes no atuador.

Verifique se h& qualquer perda de fluido
hidraulico. Isso pode ser feito removendo

o plugue de enchimento de ¢leo quando a
energia elétrica é removida do atuador. O
nivel de dleo deve estar entre 50 mm (2") da
face de vedacao da tampa de enchimento
de dleo da fundicdo. E necessario completar
com fluido hidraulico para garantir que o
tipo correto de fluido seja usado. Veja a
placa de identificacao do atuador. Pode ser
necessario remover o atuador da valvula para
realizar isso.

Se o nivel de 6leo estiver baixo, inspecione
visualmente o atuador e aperte quaisquer
conexdes hidraulicas que possam estar
vazando.

Verifique as velocidades de operacdo nas
direces de abertura e fechamento com
relacdo ao certificado de teste fornecido com
0 atuador.

e Abra totalmente o atuador e gire 0 botao de
controle local para parar. Deixe o atuador por
30 minutos e verifique se ele ndo se desviou
do limite de abertura.

A manutencéo de rotina deve incluir também o
seguinte apos 5 anos de servico:

o 0 dleo hidraulico deve ser trocado apés 5
anos se o atuador estiver operando uma
valvula de modulacéo e apds 10 anos se
estiver operando uma valvula de isolamento
(consulte Pesos e medidas, Secao 12, para o
volume de 6leo necessario).

e Asvedacoes do atuador devem ser
substituidas apos 5 anos se o atuador estiver
operando uma vélvula de modulacao e 10
anos se estiver operando uma valvula de
isolamento.

Veja o Manual de oficina SI para qualquer outro
servico que precise ser realizado no atuador,
incluindo substituir as vedacoes de dleo e do
atuador acima.
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Oleo hidraulico

Aplicacdes padrdo

Oleo mineral 10 ¢St

A menos que pedido especialmente para
condicoes climaticas extremas ou outros
ambientes especiais os atuadores Rotork Fluid
Systems SI sdo enviados com sistemas hidraulicos
cheios com ¢6leo mineral 10 cSt. O dleo é
adequado a atuadores operando a temperaturas
ambiente na faixa de -15 °C a +65 °C.

Fluido de silicone 10 ¢St para

ambientes de baixa temperatura.

0 6leo é adequado a atuadores operando

a temperaturas ambiente na faixa de -40 °C
a +65 °C.

Ambientes sensiveis

Fluido biodegradavel 15 cSt.

0 6leo é adequado a atuadores operando

a temperaturas ambiente na faixa de -10 °C
a +65 °C.

Food Industry Environments

15 ¢St Food Grade Fluid.

0 6leo é adequado a atuadores operando

a temperaturas ambiente na faixa de -10 °C
a +65 °C.

Solucdo de problemas

Veja Alarmes de falha na Secdo 9.9 e
Telas de ajuda na Secdo 11.



Manutencao, monitoramento e solucao de problemas continuacio

10.2 Ambiental

Aviso ao usuario final sobre o descarte no fim da vida util do produto

68

Assunto Definicao Observagoes/exemplos Perigoso Reciclavel Codigo de residuo da UE | Descarte
Eletroeletronico | Placas de circuito impresso Fio Todos 0 produtos Todos Sim Sim 200135 Usar recicladores especializados
Equipamento LS1 estd desarmado P Sim Sim 1704 10 P
Vidro Lente/janela All Sl actuators Nao Sim 160120 Usar recicladores especializados
Aluminio Power unit & Quarter-turn enclosure Néao Sim 1404 02
Vetais Cobre/latao Pump parts, SI-2 motor windings, Wire Ndo Sim 170401 Usar recidladores licenciados
Aco Linear actuator & Q100 to Q130 actuators Néao Sim 170505
Metais mistos SI-2 motors Nao Sim 170407
Plasticos Glass filled nylon Nylon preenchido com vidro Nao Nao 1702 04 Usar recicladores especializados
Mineral Mineral Sim Sim 130110 Exigira tratamento especial antes descarte, usar
Oleo Food Grade Grau alimenticio Sim Sim 130112 recicladores especializados ou empresas de
Silicone Silicone Sim Sim 130111 descarte de resduos
Pode exigir tratamento especial antes descarte,
Borracha Seals & O-rings Vedagdes e O-rings Sim Nao 160199 usar empresas de descarte de residuos
especializadas

Em todos os casos, consulte os regulamentos das autoridades locais antes do descarte.



Telas de ajuda

Com o atuador ligado e Local ou Parada
selecionado, nove telas de ajuda podem ser
acessadas usando a Setting Tool. Consulte a secdo
8.1 para a localizagao.

Com Remoto selecionado, pressione a tecla ¥
na Setting Tool. As telas de ajuda serdo exibidas.

Cada tela usa barras para indicar o status de um
controle ou funcéo de indicagao em particular.
Cada barra reage a alteracoes no status da funcéo
do atuador ao “ligar” ou “desligar”.

Para solucdo de problemas, acesse as seguintes
telas de ajuda e consulte o texto:

H1 - Status de limite do atuador.
H2 - Indicadores de controle remoto.
H3 - Indicadores de sinal remoto.
H4 - Indicadores de feedback digital.

H5 - Indicadores de relé de monitor, falha e
temporizador.

H6 - Saidas do acionador de bomba e solenoide.

H7 - Indicadores de falha 1.
H8 - Indicadores de falha 2.

H9 - Indicadores de l6gica do acionador.

W1q Sinalizadores de limite H1

Aberto Mantendo
Limite Fechado Limite
Fechado Holding
Limite Open Limite
Atingido fechamento
Abeto Movendo
Pressao Fechado
Atingida Fechamento ~ Movendo
Pressure Aberto

Tela de ajuda 1

Limite de abertura
Barra ligada = o atuador atingiu o Limite de
abertura.

Limite de fechamento
Barra ligada = o atuador atingiu o Limite de
fechamento.

Atingida pressao de abertura
Barra ligada = o atuador atingiu a Pressdo de
abertura.

Atingida pressao de fechamento
Barra ligada = o atuador atingiu a Pressdo de
fechamento.

Movimento para abrir
Barra ligada = o atuador esta se movendo na
direcdo de Abertura.
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Movimento para fechar
Barra ligada = o atuador esta se movendo na
direcdo de Fechamento.

Mantendo limite de abertura
Barra ligada = o atuador esta se mantendo a
posicao de limite de Abertura.

Mantendo limite de fechamento
Barra ligada = o atuador esta mantendo a posicao
do limite de Fechamento.

Observagdo: A indicacdo de barra é em
tempo real e reativa.



k14 Controles locais H2
Modo local Manual Local instalado
Selecionado Operacao

Barra ligada = controles locais instalados.
——— —

Local Local Operacdo manual
Parar Instalado Bar On = Manual override in use.
Observagdo: A indicacdo de barra é em
Remoto Local .
Modo Fechar tempo real e reativa.
Selecionado
I I
Local Local
Abrir Em manual

Tela de ajuda 2

Modo local selecionado
Barra ligada = controle local selecionado.

Parada local
Barra ligada = parada local selecionada.

Modo remoto selecionado
Barra ligada = controle remoto selecionado.

Local aberto
Barra ligada = local aberto selecionado.

Local em manual
Barra ligada = nem local aberto nem local
fechado selecionado.

Fechamento local
Barra ligada = botdo de local fechado operado.

Cr . .
Y Sinais remotos

Controle remoto 1: Controle remoto 2

Abrir ESD
I
Controle Controle
remoto 1 remoto 2:
Fechar Manter
Controle Controle
remoto 1 remoto 2:
Manter Fechar

Controle remoto 1: Controle remoto 2
Abrir

Tela de ajuda 3

Todos os sinais remotos designados com “1" sao
entradas remotas com fio rigido padréo.

Quando um sistema de rede como Pakscan,
Profibus ou Foundation Fieldbus esta em uso,
as entradas de controle remoto sdo designadas
com “2".

Controle remoto 1: Abrir

Barra ligada = sinal de Abertura remota presente.

Controle remoto 1: Fechar
Barra ligada = sinal de Fechamento remoto
presente.

Controle remoto 1: Manter
Barra ligada = sinal Manter remoto presente.

70

Controle remoto 1: ESD
Barra ligada = sinal de ESD presente.

Controle remoto 2: Abrir
Barra ligada = sinal de Abertura remota presente
da rede.

Controle remoto 2: Fechar
Barra ligada = sinal de Fechamento remoto
presente da rede.

Controle remoto 2: Manter
Barra ligada = sinal Manter remoto presente
da rede.

Controle remoto 2: ESD
Barra ligada = sinal de ESD presente da rede.

Observagdo: A indicacéo de barra é em
tempo real e reativa.



14 Feedback digital H

DeslocamentoP/Comando
Remoto-local

——

Sobre
pressao
Status
hidraulico

I —
Falha do acionador
do solenoide

Tela de ajuda 4

Deslocamento parcial/comando remoto-local
Barra ligada = se no modo de controle analégico,
um comando local remoto esté presente. Se no

modo de controle remoto conectado com fio - o
comando de deslocamento parcial esta presente.

Sobrepressao
Barra ligada = sobrepressao do sistema hidraulico.

Status hidraulico
Barra ligada = sistema hidraulico ativo.

Falha do acionador do solenoide
Barra ligada = falha do acionador de solenoide
presente.

Observagdo: A indicacdo de barra é em
tempo real e reativa.

Sinalizadores de controle H5

Temporizador int.
iniciado

_——

Temporizador Relé com falha
int. Inibindo Saida

Saida
do relé
do monitor

I —
Temporizador Int.
Aguardando o primeiro
Movimento

Tela de ajuda 5

Temporizador do interruptor iniciado
Barra ligada = temporizador do interruptor em
execucao.

Temporizador do interruptor inibindo
Barra ligada = pulso de desligamento do
temporizador do interruptor presente.

Temporizador do interruptor aguardando
primeiro movimento

Barra ligada = o temporizador do interruptor esta
aguardando o primeiro movimento.

Saida do relé do monitor
Barra ligada = relé do monitor energizado.

Saida do relé de falha
Barra ligada = relé de falha energizado.

Observagdo: A indicacao de barra é em
tempo real e reativa.
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Y Saidas do acionador H6 Sinalizadores de erro 1 H7

Solenoide KON X ,
el Pressio Observagdo: A indicacdo de barra é em
Transdutor Falha tempo real e
—_——— —
Pressao
Solenoide Fechando EEPROM Transdutor
No. 2 Soma de Falha
verificagdo
Solenoide Abrindo Hardware Solenoide
No. 3 Falha Falha do
I E—— —— e 2CI0N30OY
Bomba Falha de controles  Falha de
local energia hidraulica
Tela de ajuda 6 Tela de ajuda 7
Solenoide n° 1 Soma de verificagdo do EEPROM
Barra ligada = solenoide n° 1 energizado. Barra ligada = erro da soma de verificacéo do
EEPROM [EE].

Solenoide n° 2
Barra ligada = solenoide n° 2 energizado. Falha de hardware
. Barra ligada = falha de hardware presente [HA].
Solenoide n° 3 .
Barra ligada = solenoide n° 3 energizado. Falha de controles locais }
Barra ligada = falha de controles locais [LC].

Bomba o
Barra ligada = bomba em execucdo. Falha de energia hidraulica

Barra ligada = falha de energia hidraulica [PU].
Abertura i .
Barra ligada = abertura do atuador. Falha do acionador do solenoide

Barra ligada = erro do acionador do solenoide [dr].
Fechamento -
Barra ligada = fechamento do atuador. Falha do transdutor de posicéo )

Barra ligada = erro do transdutor de posicao [PU].
Observagdo: A indicacao de barra é em Falha do transdutor de pressio

tempo real e reativa. Barra ligada = erro do transdutor de pressao [Pr].



Sinalizadores de erro 2

Perda de
Sinal de demanda
analogico
Sobre e p—
Pressdo em Parcial
Deslocamento Falha
Percurso
intermediario
Operando no Atuador
Direcao Parada
Incorreta
—
Nao é possivel Atuador
Atingir Parado em
Pressdo Modo lento
Tela de ajuda 8

Sobrepressao em percurso intermediario

Barra ligada = a operacdo do atuador parou devido
a uma obstrucdo na metade do percurso [OP].

Operando na direcéo incorreta
Barra ligada = o atuador esta operando na
direcdo errada [dI].

Nao é possivel atingir a pressdo

Barra ligada = o atuador nao consegue atingir a

pressao necessaria [uP].

Atuador parado no modo lento

Barra ligada = atuador parado no modo lento [SL].

Atuador parado
Barra ligada = 0 movimento do atuador esta
parado [St].

Falha de deslocamento parcial
Barra ligada = o atuador falhou em concluir o
movimento desejado [PS].

Perda de sinal de demanda analdgico
Barra ligada = sinal de demanda analdgico
ausente [dn].

Observacao: A indicacao de barra é em
tempo real e reativa.
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k14 Logica do acionador  H9

Abertura Nao esperado
de comando Movimento
I I
Fechar Desenergizar
Comando Todos
ESD Inibir
Comando Comando
I I
Parar tudo Modo lento
Comando Comando
Tela de ajuda A

Comando de Abrir
Barra ligada = o atuador esta agindo em um
comando de Abrir.

Comando de Fechar
Barra ligada = o atuador esta agindo em um
comando de Fechar.

Comando de ESD
Barra ligada = o atuador esta agindo em um
comando de ESD.

Comando de Parar tudo
Barra ligada = parar atuador e bomba.

Comando de modo lento
Barra ligada = o atuador est4 operando a uma
taxa mais lenta.

Comando de Inibir
Barra ligada = o atuador esta operando usando o
temporizador do interruptor.

Comando de Desenergizar tudo
Barra ligada = o atuador tem comando para
desenergizar todos os solenoides.

Nenhum movimento esperado
Barra ligada = o atuador ndo tem comandos
para mover.

Observagao: A indicacdo de barra é em
tempo real e reativa.



n 12Pesos e medidas

12.1 Pesos e medidas

Modelo de atuador

S1-Q31
SI-1-Q41
SI-1-Q51
SI-1-Q60/1
SI-2-Q60/1
S-2-Q70
SI-2-Q80
S-2-Q110
S-2-Q111
S-2-Q112
SI-2-Q120
S-2-Q130

Peso liquido
kg/lbs

27160
30/66
38/84
42/93
62 /137
98/216
1271280
335/739
365/805
46571025
560/ 1235
800/ 1764

Volume de 6leo
(litros/galdes dos EUA)

4,0/1,0
45712
6,0/16
70/19
80/21
17,0745
23,0/6,0
18,0748
34,0/9,0
46,0/12,2
41,0/108
41,0/108

Modelo de atuador

SI-1-L80/40
SI-1-L100/40
SI-1-L125/65
SI-1-L160/65
SI-1-1200/65

SI-2-1200/105
SI-2-1250/105
SI-2-1280/105
SI-2-1320/105
SI-2-1350/105
SI-2-L400/105
SI-2-L450/105

Peso liquido
kg/lbs

55/122
75/166
85/188
120/ 265
160/353
220/ 485
250/ 551
2707596
290/ 640
320/706
Consultar Rotork

Consultar Rotork

Volume de dleo
(litros/galoes dos EUA)

4,0/1,0
45712
65/17
85/23
11,5/3,0
14,0/3,7
23,0/6,0
31,0/82
41,0/10,8
485/12,8
Consultar Rotork

Consultar Rotork
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BHD Tabela de conversao de
binario, hexadecimal e decimal
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BINARIO ~ HEX DEC BINARIO  HEX DEC BINARIO ~ HEX DEC BINARIO  HEX DEC BINARIO ~ HEX DEC BINARIO  HEX DEC BINARIO  HEX DEC BINARIO  HEX DEC
0000 0000 00 O 0010 0000 20 32 0100 0000 40 64 0110 0000 60 96 1000 0000 80 128 1010 0000 A0 160 1100 0000 CO 192 1110 0000 EO 224
0000 0001 01 1 0010 0001 21 33 0100 0001 41 65 0110 0001 61 97 1000 0001 81 129 1010 0001 A1 161 1100 0001 C1 193 1110 0001 E1 225
0000 0010 02 2 0010 0010 22 34 0100 0010 42 66 0110 0010 62 98 1000 0010 82 130 1010 0010 A2 162 1100 0010 C2 194 1110 0010 E2 226
0000 0011 03 3 0010 0011 23 35 0100 0011 43 67 0110 0011 63 99 1000 0011 83 131 1010 0011 A3 163 1100 0011 (€3 195 1110 0011 E3 227
0000 0100 04 4 0010 0100 24 36 0100 0100 44 68 0110 0100 64 100 1000 0100 84 132 1010 0100 A4 164 1100 0100 C4 196 1110 0100 E4 228
0000 0101 05 5 0010 0101 25 37 0100 0101 45 69 0110 0101 65 101 1000 0101 85 133 1010 0101 A5 165 1100 0101 C5 197 1110 0101 E5 229
0000 0110 06 6 0010 0110 26 38 0100 0110 46 70 0110 0110 66 102 1000 0110 86 134 1010 0110 A6 166 1100 0110 C6 198 1110 0110 E6 230
0000 0111 07 7 0010 0111 27 39 0100 0111 47 71 0110 0111 67 103 1000 0111 87 135 1010 0111 A7 167 1100 0111 C7 199 1110 0111 E7 231
0000 1000 08 8 0010 1000 28 40 0100 1000 48 72 0110 1000 68 104 1000 1000 88 136 1010 1000 A8 168 1100 1000 C8 200 1110 1000 E8 232
0000 1001 09 9 0010 1001 29 41 0100 1001 49 73 0110 1001 69 105 1000 1001 89 137 1010 1001 A9 169 1100 1001 €9 201 1110 1001 E9 233
0000 1010 O0A 10 0010 1010 2A 42 0100 1010 4A 74 0110 1010  6A 106 1000 1010 8A 138 1010 1010 AA 170 1100 1010 CA 202 1110 1010 EA 234
0000 1011 0B 11 0010 1011 2B 43 0100 1011 4B 75 0110 1011 68 107 1000 1011 8B 139 1010 1011 AB 171 1100 1011 CB 203 1110 1011 EB 235
0000 1100 0C 12 0010 1100 2C 44 0100 1100 4C 76 0110 1100 6C 108 1000 1100 8C 140 1010 1100 AC 172 1100 1100 CC 204 1110 1100 EC 236
0000 1101 0D 13 0010 1101 2D 45 0100 1101 4D 77 0110 1101 6D 109 1000 1101 8D 141 1010 1101 AD 173 1100 1101 CD 205 1110 1101 ED 237
0000 1110 OE 14 0010 1110 2E 46 0100 1110 4E 78 0110 1110  6E 110 1000 1110  8E 142 1010 1110 AE 174 1100 1110 CE 206 1110 1110 EE 238
0000 1111 OF 15 0010 1111 2F 47 0100 1111 4F 79 0110 1111 6F 111 1000 1111 8F 143 1010 1111 AF 175 1100 1111 CF 207 1110 1111 EF 239
0001 0000 10 16 0011 0000 30 48 0101 0000 50 80 0111 0000 70 112 1001 0000 90 144 1011 0000 BO 176 1101 0000 DO 208 1111 0000 FO 240
0001 0001 11 17 0011 0001 31 49 0101 0001 51 81 0111 0001 71 113 1001 0001 91 145 1011 0001 B1 177 1101 0001 D1 209 1111 0001 F1 241
0001 0010 12 18 0011 0010 32 50 0101 0010 52 82 0111 0010 72 114 1001 0010 92 146 1011 0010 B2 178 1101 0010 D2 210 1111 0010 F2 242
0001 0011 13 19 0011 0011 33 51 0101 0011 53 83 0111 0011 73 115 1001 0011 93 147 1011 0011 B3 179 1101 0011 D3 211 1111 0011 F3 243
0001 0100 14 20 0011 0100 34 52 0101 0100 54 84 0111 0100 74 116 1001 0100 94 148 1011 0100 B4 180 1101 0100 D4 212 1111 0100 F4 244
0001 0101 15 21 0011 0101 35 53 0101 0101 55 85 0111 0101 75 117 1001 0101 95 149 1011 0101 B5 181 1101 0101 D5 213 1111 0101 F5 245
0001 0110 16 22 0011 0110 36 54 0101 0110 56 86 0111 0110 76 118 1001 0110 96 150 1011 0110 B6 182 1101 0110 D6 214 1111 0110  F6 246
0001 0111 17 23 0011 0111 37 55 0101 0111 57 87 0111 0111 77 119 1001 0111 97 151 1011 0111 B7 183 1101 0111 D7 215 1111 0111 F7 247
0001 1000 18 24 0011 1000 38 56 0101 1000 58 88 0111 1000 78 120 1001 1000 98 152 1011 1000 B8 184 1101 1000 D8 216 1111 1000 F8 248
0001 1001 19 25 0011 1001 39 57 0101 1001 59 89 0111 1001 79 121 1001 1001 99 153 1011 1001 B9 185 1101 1001 D9 217 1111 1001  F9 249
0001 1010 1A 26 0011 1010 3A 58 0101 1010 5A 90 0111 1010 7A 122 1001 1010 9A 154 1011 1010 BA 186 1101 1010 DA 218 1111 1010 FA 250
0001 1011 18 27 0011 1011 3B 59 0101 1011 58 91 0111 1011 78 123 1001 1011 9B 155 1011 1011 BB 187 1101 1011 DB 219 1111 1011 FB 251
0001 1100 1C 28 0011 1100 3C 60 0101 1100 5C 92 0111 1100 7C 124 1001 1100 9C 156 1011 1100 BC 188 1101 1100 DC 220 1111 1100 FC 252
0001 1101 1D 29 0011 1101 3D 61 0101 1101 5D 93 0111 1101 7D 125 1001 1101 9D 157 1011 1101 BD 189 1101 1101 DD 221 1111 1101 FD 253
0001 1110 1E 30 0011 1110 3E 62 0101 1110 56 94 0111 1110 7€ 126 1001 1110 9E 158 1011 1110 BE 190 1101 1110 DE 222 1111 1110 FE 254
0001 1111 1F 31 0011 1111 3F 63 0101 1111 5F 95 o1 111 7F 127 1001 1111 9F 159 1011 1111 BF 191 1101 1111 DF 223 1111 1111 FF 255




Placa de identificacao do atuador

A placa de identificacdo do atuador é gravada com as seguintes informacoes:

Certificacao a prova de explosao:
Detalhes da certificacdo quando a instalacao é feita em ambientes perigosos.

Temperatura de operacao:
Temperaturas ambiente maxima e minima para a instalacdo.

Numero do modelo:

Codigo de modelo do atuador completo. Veja a folha de dados para uma
explicacdo do codigo do modelo.

Numero da unidade de energia:
Cdédigo de modelo apenas para a unidade de energia.

Numero de série:

Sempre tenha ele a méo ao contatar o Rotork Fluid Systems para obter assisténcia.

Numero do diagrama de fiagao:

O diagrama de fiacao daré informagoes sobre a especificacdo do atuador e os
terminais para os cabos de entrada.

Tensao de alimentacao:
Compare isso com o fornecimento de energia disponivel no local.
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Classificagao:
Consumo do atuador.

Entradas de cabo:
Especificacdo de tamanho e rosca disponivel para juntas de cabo.

Compartimento:
A classificacdo de protecdo contra entrada para a qual o atuador é adequado.

Tipo de 6leo:
Tipo de ¢leo hidraulico.

Peso da unidade:
Peso do atuador.

Ano de fabricacao:
O ano de fabricacao do atuador.



Aprovacdes de area perigosa

Consulte a placa de identificacdo do atuador
para detalhes de aprovacdo especificos da
unidade.

Os atuadores da Rotork Fluid Systems sao
aprovados para muitos padroes. A lista anexa era
precisa em 1° de julho de 2017. Consulte www.
rotork. com para obter as informagoes mais
recentes.

A Rotork pode fornecer atuadores para padroes
nacionais ndo listados abaixo. Para obter detalhes,
contate a Rotork.

Europeu - Area perigosa

SI-1:

ATEX (2014/34/EV) Il 2 G. Ex dm@ 1B T4 Gb
Temperatura -20 °C a +65 °C

Opgéo -35°Ca+65°C

SI-1:
ATEX (2014/34/EV) Il 2 G. Ex dm@ IIC T4 Gb
Temperatura -20 °C a +65 °C

SI-2.1:

ATEX (2014/34/EV) 11 2 G. Ex dO 1B
T4 Gb

Temperatura -20 °C a +65 °C
Opcao -40 °C a +65 °C

Opcéo -50 °C a +65 °C

SI-2.1:

ATEX (2014/34/EV) 11 2 G. Ex dO IIC
T4 Gb

Temperatura -20 °C a +65 °C

International - Hazardous Area

SI-1:

IECEX. Ex dm® 1B T4 Gb
Temperatura -20 °C a +65 °C
Opc¢ao -35 °Ca +65 °C

SI-1:
IECEx. Ex dm® IIC T4 Gb
Temperatura -20 °C a +65 °C

SI-2.1:

IECEx. Ex d® 1B T4 Gb
Temperatura -20 °C a +65 °C
Opgéo -40 °C a +65 °C
SI-2.1:

IECEx. Ex d® IIC T4 Gb
Temperatura -20 °C a +65 °C

USA - Hazardous Area

SI-1:

FM. Class I, Zone 1, AEx dm® IIB T4
Temperatura -20 °C a +65 °C

Opcao -35 °Ca +65 °C

SI-1:

FM. Class I, Zone 1, AEx dm® IIC T4
Temperatura -20 °C a +65 °C

SI-2.1:

FM. Class I, Zone 1, AEx d® IIB T4
Temperatura -20 °C a +65 °C
Opgao -40 °C a +65 °C

Sl-2.1:

FM. Class I, Zone 1, AEx d® IIC T4
Temperatura -20 °C a +65 °C

Canada - Hazardous Area

SI-1:

CSA. Class I, Zone 1, Ex dm® IIB T4
Temperatura -20 °C a +65 °C
Opgao -35 °Ca +65 °C

SI-1:

CSA. Class I, Zone 1, Ex dm®@ IIC T4
Temperatura -20 °C a +65 °C

Sl-2.1:

CSA. Class |, Zone 1, Ex d® 1IB T4
Temperatura -20 °C a +65 °C
Opgao -40 °C a +65 °C

SI-2.1:

CSA. Class I, Zone 1, Ex d® IIC T4
Temperatura -20 °C a +65 °C

® "e" adicionado em versdes com a opcao de
terminal de seguranca aumentada, apenas para
versoes CC e monofasicas.
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Brasil - Area perigosa
Contate a fabrica.

Observagao:

1) As temperaturas de certificacdo nao séo
temperaturas de operacao, veja a placa de
identificacdo do atuador para temperaturas
de operacdo.

2) Nao coloque em servico quando uma fonte
de calor externa combinada com a temperatura
ambiente exceder as temperaturas de operagao
superior ou inferior.



m Fusiveis aprovados

Veja o diagrama de fiacdo conforme indicado
na etiqueta de dados para detalhes do
fusivel aprovado.
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Condicoes especiais de uso seguro (atuadores a prova de explosao)

A lacuna maxima de construcéo (Ic) € menor que o exigido pela Tabela Table 2 de EN 60079-1: 2007
(ou IEC 60079-1: 2007), conforme detalhado abaixo:

SI-1 Lacuna maxima L minimo
Tampa elétrica/Alojamento central (articulagdo do espigdo) 0,150 26,20
Cobertura do terminal (longa e curta)/alojamento central 0,150 26,70

(Articulacao de espigdo)

Tampa do terminal/Alojamento central (articulacao do espigao) 0,115 25,95
SI-2 Lacuna maxima L minimo
Tampa elétrica/Alojamento central (articulagdo do espigéo) 0,150 26,20
Cobertura do terminal (longa e curta)/alojamento central 0,150 26,70
(Articulacdo de espigdo)

Tampa do terminal/Alojamento central (articulacdo do espigao) 0,115 25,95
Cobertura do motor/Alojamento central (articulagdo do espigdo) 0,150 27,00
Suporte de montagem do motor/Alojamento central 0,080

(Junta flangeada)

Bucha do motor/suporte de montagem do motor -0,014 28,00
(Articulacdo de espigdo) (ajuste de interferéncia)
Eixo do motor/bucha do motor (articulacao do espigao) 0,150 28,00

Capuz do solenoide/alojamento central (junta flangeada) 0,080
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SI-2.1 Lacuna maxima L minimo
Tampa elétrica/Alojamento central (articulagdo do espigdo) 0,150 26,20
Cobertura do terminal (longa e curta)/alojamento central 0,150 26,70
(Articulacao de espigdo)

Tampa do terminal/Alojamento central (articulagao do espigao) 0,115 25,95
Cobertura do motor/Alojamento central (articulacao do espigao) 0,150 27,00
Suporte de montagem do motor/Alojamento central 0,150 27,00
(Articulacao de espigdo)

Bucha do motor/suporte de montagem do motor -0,035 28,00
(Articulacao de espigdo) (ajuste de interferéncia)

Eixo do motor/bucha do motor (articulacao do espigao) 0,167 28,00

Observagao: Todas as dimensdes acima estdo em mm.

N aviso:

Todos os parafusos de retencao da cobertura devem ser de aco inoxidéavel (A4-80)

conforme 1SO 4762.

Quando equipado com uma janela fabricada em Makrolon® 6717, essa janela devera
ser instalada apenas quando houver risco de impacto quando a janela de visualizacdo

estiver abaixada.



Vendas e servicos da Rotork

Se seu atuador da Rotork Fluid Systems foi
corretamente instalado e vedado, ele oferecera
muitos anos de servico sem apresentar problemas.

Caso necessite de assisténcia técnica ou de pegas
de reposicao, a Rotork garante o melhor servico
no mundo. Entre em contato com o representante
local da Rotork ou com a fabrica diretamente

no endereco que esta na placa de identificacao,
mencionando o tipo do atuador e o nimero

de série.

Ha uma lista completa de nossa rede
mundial de vendas e servicos disponivel em
www.rotork.com

rotoric

Fluid Systems
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Sede corporativa

Rotork plc
fone +44 (0)1225 733200
fax +44 (0)1225 333467

e-mail  mail@rotork.com

Rotork Fluid Systems

Leeds, Reino Unido

fone +44 (0)113 205 7455

e-mail  GBLeeds.SkilSupport@rotork.com

Local representative:




- Notas
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- Notas
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ATTENTION: RED PLASTIC PLUGS IN CONDUIT ENTRIES ARE FOR TRANSIT ONLY.
FOR LONG TERM PROTECTION FIT SUITABLE METAL PLUGS.

ATTENZIONE: | TAPPI IN PLASTICA ROSSA PER L'ENTRATA CAVI SONO SOLO
TEMPORANEI. PER UNA PROTEZIONE PERMANENTE PREGO SOSTITUIRLI CON
APPOSITI TAPPI METALLICI.

ATENCION: LOS TAPONES ROJOS DE PLASTICO EN LAS ENTRADAS DE CABLE
SON UNICAMENTE PARA TRANSPORTE. PARA PROTECCION PERMANENTE
COLOCAR TAPONES METALICOS APROPIADOS.

ACHTUNG: DIE ROTEN PLASTIKSTOPFEN SIND NUR FUR DEN TRANSPORT Instrugdes originais: Versao somente no idioma inglés.
GEEIGNET. FUR DAVERHAFTEN SCHUTZ SIND DIESE GEGEN GEEIGNETE
BLINDSTOPFEN AUSZUTAUSCHEN.

Como estamos continuamente desenvolvendo nossos
ATTENTION: LES BOUCHONS PLASTIQUES ASSURENT UNE PROTECTION

TEMPORAIRE. POUR UNE PROTECTION DEFINITIVE UTILISER DES BOUCHONS produtos, o design dos atuadores Rotork estd sujeito a
METALLIQUES. alteracdes sem aviso prévio. As informacdes técnicas e de
FEaYYy FOOKFETSH . BEAEENELETSHTY. produto mais recentes estdo disponiveis em nosso site
REICEDREDIZE, BUBASINT ST AL, www.rotork.com
IR BERIBERHOAEMEPER. Os nomes Rotork e Rotork Fluid Systems sdo marcas
KHERGFRE RSB, registradas. A Rotork reconhece todas as marcas registradas.
ZFol: i MQIl o] w7k ZalAE! Z2 T 2 UAIZAL(CH
\ 2 Hst7| fIiM=E 720 K= 24 22018 ASSHIAIR. J
POWTG0419

Publicado e produzido pela Rotork Fluid Systems.



